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WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Sh svymagania dotyege wykonania i odbioru robot ajtych projektem
budowlano-wykonawczym : ,Termomodernizacja budynkomunalnego nr 54A w Rajczy

Dolnej” Nazwy i kody grup (wg Wspolnego Stownika Zamowi€PV) 45453000-7

<Roboty remontowe i renowacyjne>

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stosowane jako dokument przetargowy przy zlecargalizacji robot

zgodnie z pkt 1.1

1.3. Zakres robét obgtych Specyfikacp techniczrmg

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmmujyymagania ogoélne, wspélne dla roboét

objetych specyfikacjami technicznymi poszczegolnychdtatwiazanych z realizagjzadania.

Nalezy je rozumi€ i stosowa& w powiazaniu z pozostatymi szczegdtowymi specyfikacjami

technicznymi.Specyfikacje techniczne zgodnezszasadami okénymi:

- w Ustawie Prawo zaméwiegoublicznych z dn.29.01.2004r.(Dz.U.Nr19, poz.177);

- zakresem okgtonym w rozporzdzeniu ,\W sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznyolhykonania i odbioru roboét

budowlanych oraz programu funkcjonalnego: z dn.2@®4r. (Dz. U. Nr 202, p0z.2072)

1.4. Okredlenia podstawowe

W kazdej ze specyfikacji technicznych zdefiniowarnegreslenia podstawowe oraz dodatkowe
okreslenia charakterystyczne dla danej specyfikaciiytd w Specyfikacji technicznej
wymienione poniej okrelenia podstawowe wspdlne dla wszystkich specyfikacjnicznych

I nalezy rozumie je w kazdym przypadku nagpujaco:

_ Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pg&Egzorganu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robét budowlanych, ghey do notowania zdarad okolicznagci zachodzacych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorobét, przekazywania polecéinnej

korespondencji technicznej pagdizy Kierownikiem projektu, Wykonawad Projektantem.
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- Kierownik projektu (Inspektor nadzoru) — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawaapgo, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykona),
odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrue/&ontraktem.

_ Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawwpowaniona do kierowania
robotami i do wysipowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

_ Polecenie Kierownika projektu (Inspektora nadzoru) - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez layniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu
realizacji robot lub innych spraw zgzianych z prowadzeniem budowy.

_ Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrgldra autorem dokumentaciji projektowe;j.
_ Przetargowa dokumentacja projektowa- czs$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu lgdacego przedmiotem robot.

_ Przedmiar rob6t / Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich #oi (przedmiarem) w
kolejnasci technologicznej ich wykonania.

_Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt pemmranymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot w formie wyligze
szkicow i ew. zaicznikdw. Wpisy w ksizce obmiaroéw podlegajpotwierdzeniu przez Inspektora
nadzoru.

_ Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzehia.

_ Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zaajg&go, niezkdne

do przeprowadzenia wszelkich badgrob zwihzanych z ocenjakasci materiatow oraz robot.

_ Materialy - wszelkie tworzywa nieziine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane piezownika projektu (Inspektora
nadzoru).

_ Rekultywacja - roboty majce na celu upoazlkowanie i przywrdécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlaa@go.

_ Teren budowy - teren udosfpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne

miejsca wymienione w kontrakcie jako twace czs¢ terenu budowy.

1.5. Ogoblne wymagania dotycce robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékah wykonania oraz za ich zgodito

z Dokumentagj Projektova i ST

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajcy w terminie okréonym w Umowie przekse Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, Dziennik Budowy i

Ksigge Obmiaru robot.
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1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa jest ¢eia dokumentacji przetargowej. Wszelkie zmiany w
Dokumentacji Projektowej powinny By wprowadzone po uzgodnieniu z Projektantem.
Dokumentacja projektowaghzie zawierda rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uwdgilajacym podziat na dokumentac
projektows:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentae projektows oraz
projektowg dokumentag wykonawcz (techniczm) i zostan przekazane Wykonawcy

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kéd¥Wykonawca opracuje w

ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnda¢ robét z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczra olodatkowe dokumenty przekazane przez
Zamawiajcego Wykonawcy stanowicze$¢ Umowy, a wymagania wyszczegoélnione w &
jednym z nich & obowhnzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dlentaciji.
Wykonawca nie mze wykorzystywd btedow lub opuszczew Dokumentacjach, a o ich wykryciu
winien natychmiast zawiadothizamawiajcego, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieosci, opis wymiarébw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaigalzgodne z DokumentacjProjektov i
ST. Dane okrdone w Dokumentacji Projektowej i w Skdy uwazane za wartei docelowe, od
ktérych dopuszczalne asodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementow budowli musby¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okr&lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W
przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z Dokumentadprojektova lub ST i
wplynie to na niezadowakgja jakas¢ elementu budowli, to takie materiabeda niezwitocznie

zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane na kidggkonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz zabezpiga wjazdéw do
posesji na Terenie Budowy, do zabezpieczenia TeBumlowy w okresie trwania realizacji
Umowy a do zakdczenia i odbioru kacowego robét. W czasie wykonywania robét Wykonawca
dostarczy, zainstaluje ielzie utrzymywdé wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgie.
Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogaziem w sposéb
uzgodniony z Zamawiagym oraz przez umieszczenie, w miejscach éciech uzgodnionych
przez Zamawiajcego, tablic informacyjnych, ktorych & bedzie zatwierdzona przez

Zamawiajcego. Tablice informacyjnegla utrzymywane przez Wykonawow dobrym stanie
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przez caly okres realizacji robét. Wszystkie kosagnikajace z zapiséw niniejszego punktu nie

podlegai odrebnej zaptacie i przyjmuje gize @1 wiaczone w cegt Umown.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowkek zn& i stosow& w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy ykaiczania robot
Wykonawca bdzie:

- utrzymywa teren budowy

- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unik& uszkodzé
lub uchzliwosci dla os6b lub wiasrgi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nagstwie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgll na:

- Lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, skladowisk

- Srodki ostranaici i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnychaogt, zawiesinami, substancjami

- toksycznymi, substancjami organicznymi i niebezgnymi dlasrodowiska wodnego

- ochrorg przed hatasem

- Zanieczyszczeniami powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscia powstania pgaru

- zagraeniami wybuchowymi i innymi zaggeniami nadzwyczajnymi, ktére mggdarzy sie

w trakcie prowadzenia robot.

- Konieczné¢ stosowania spezu budowlanego, ktorydolzie spetnia wymagania polskich
przepiséw obowizujacych w chwili podgcia budowy przede wszystkim na aidiwo$¢ hatasow

i emisg zanieczyszczedo powietrza.

- Utylizacg nadmiaru gruzu zgodnie z przepisami prawa w tytawso odpadach.

Wszystkie koszty wynikage z zapiséw niniejszego punktu nie podlegajrebnej zaptacie

i przyjmuje sg, ze 9 wlaczone w cegt Umowrs.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca hdzie przestrzeda przepisébw ochrony przeciwparowej. Wykonawca dulzie
utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, w
magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Mateléyopalne bda skladowane w sposob
zgodny z odpowiednimi przepisami, zabezpieczonedgrostpem osob trzecich. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmarem wywotanym jako rezultat

realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy. Ye#izie koszty wynikajce z zapisow



SPECYFIKACJA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

niniejszego punktu nie podlegapdrebne] zaptacie i przyjmuje i ze @ wlaczone w ceg

Umownmn.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazytku.

Nie dopuszcza sido wycia materiatbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wiekszym od dopuszczalnego, olmmego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty
odpadowe #yte do robot bda miaty swiadectwa dopuszczenia wydane przez uprawhion
jednostk, jednoznacznie okémjace brak szkodliwego oddzialywania tych materiatdw n
srodowisko. Materialy, ktoreasszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpiaiczeniu
robét szkodliwéé zanika (np. materiaty pylaste) mpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé§ wymagaj tego odpowiednie przepisy
Zamawiajicy powinien otrzymé& zgod: na wycie tych materialdw od wiaiwych organow

administracji pastwowej.

1.5.8. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpmstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadaabych Wigcicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieim
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy. Wykonawca w sposob priomig bedzie
wykonywat powierzony zakres robo6t, nie powagy] uszkodzé i nie podwyszapcy
dopuszczalnych wielksi normy obciazen drganiami, hatasem, wibracjitp. Wykonawca
zobowhzany jest zapozissic z uzgodnieniami, powstatymi w trakcie realizacjpjektu i w peni
przestrzega ich w trakcie realizacji prac. Wszystkie koszty nikajace z zapisdéw niniejszego

punktu nie podlegajodrebnej zaptacie i przyjmuje size s wlaczone w cegumowrn.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniagzebcihzenia na é przy transporcie
materiatéw i wyposzenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie ridnk zezwolenia od wiadz,
co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw i w §osiaglty bedzie o kadym takim

przewozie informowat Zamawigego.

1.5.10. Bezpieczestwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa
i higieny pracy. W szczegolda Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat

pracy w warunkach szczegodlnie niebezpiecznych,dekgch dla zdrowia oraz nie spetriajych
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odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni icdzie utrzymywat wszelkie
urzadzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia
0s0b zatrudnionych na budowie i dla zapewnienigieezaéstwa publicznego. Wszystkie koszty
wynikajace z zapisOw niniejszego punktu nie podlegajrcbnej zaptacie i przyjmuje gize s

wtaczone w cea Umowrs.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane
do robo6t od daty rozpoezia do daty wydania potwierdzenia zékmenia przez Zamawigego.
Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu Kaowego odbioru. Utrzymanie powinnody
prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elggnbyty w zadowalajcym stanie przez caty
czas, do momentu odbioruiamwego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Zamawiaggo
powinien rozpocz roboty zmierzajce do uzyskania zadawaleggo stanu nie gaiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia. Wszystkiezkosynikajpce z zapisdéw niniejszego punktu

nie podlega odrbnej zaptacie i przyjmuje gize s wiaczone w ceq Umowra.

1.5.12. Stosowanie sido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centraiejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore w jakikolwiek sposob zwizane z prowadzeniem robot i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tydw, przepiséw i wytycznych podczas ich
realizacji. Wykonawcadulzie przestrzedgapraw patentowych iduzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagdaprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aoizei lub
metod i w sposob gijty bedzie informowa Zamawiajcego o swoich dziataniach, przedstaudaj

kopie zezwolé i inne odnéne dokumenty.

1.5.13. Réwnowanos¢ norm

Gdziekolwiek w dokumentach powotangl®nkretne normy lub przepisy, ktére spetniaajy
materialy, spret i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadaboty, lsda obowhzywat
postanowienia hajnowszego wydania lub poprawionvegania powotanych norm i przepiséw, o
ile Zamawiajcy nie postanowi inaczej. W przypadku, gdy powotar@my i przepisy $
panstwowe lub odnosizsie do konkretnego kraju lub regionu, molgy¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnigje zasadniczo rowny lub wszy poziom wykonania aipowotane
normy i przepisy, pod warunkiem ich uprzednieg@aspizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Zamawiajicego. Materiaty lub ueglzenia, na ktdre nie ma odpowiedniej EN-PN czy BNipny

posiadé Aprobat; Technicza.
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2. MATERIALY

Materiaty musz by¢ z asortymentu bigco produkowanego, odpowiagdaormom i przepisom
wymienionym w Specyfikacji technicznej oraz ichmayjszym wersjom tu nie wymienionym.
Materiaty i uradzenia, ktorych to dotyczy musposiadéd wymagane dla nickwiadectwa
dopuszczenia do obrotu oraz wymagane Ustaantyfikaty bezpieczestwa.

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi Zamawiagmu do zatwierdzenia, szczegétowe informacje date
proponowanegarddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tywdteriatow jak réwnig
odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materialdw. Zatwierdieepartii
materiatéw z danegerddia nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danegadia
uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobazany jest do prowadzenia bada celu wykazania,
ze materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w sposob egly spetniaj wymagania specyfikacji

technicznych w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviad wiacicieli i odngnych wtadz na pozyskanie
materiatdw zezrodet miejscowych wiczapc w tozrodia wskazane przez Zamawieggo i jest
zobowhzany dostarcayZamawiajcemu wymagane dokumenty przed rozgoem
eksploatacjirodta. Wykonawca ponosi odpowiedziadd@a spetnienie wymagadlosciowych

i jakosciowych materiatow pochodeych zezrédet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie
koszty z tytutu wydobycia materiatow, dziawy i inne, jakie oka si¢ potrzebne w zwaizku

z dostarczeniem materiatow do robét. Wykonawcebgilzie prowada zadnych wykopow

w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszéi@gne w dokumentach umowy.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonaweg wywiezione z terenu
budowy i zlazone w miejscu wskazanym przez Zamawgago. Kady rodzaj robot, w ktérym
znajdup sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na wiasne ryzyko,

liczac sk z jego nie przyjciem, usuniciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacija projektowa lub specyfikacje tecknie przewiduj mazliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratlot Wykonawca powiadomi
Zamawiajicego 0 swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie pkdggtiem tego materiatu, albo

w okresie dhaszym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie adgmaganych przez

Zamawiajcego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatunmge by¢ p&zniej zmieniany
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bez zgody Zamawiagego.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdydola one uyte do

robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczenimmnhowaty swaj jakasé i whasciwosci

i byly dostpne do kontroli przez Zamawigego. Miejsca czasowego sktadowania materiatow
beda zlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Ingpekn nadzoru
(Zamawiajcym) lub poza terenem budowy w miejscach zorgandrgwh przez Wykonawci

zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru (Zamawegp).

3. SPRZAT

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spii, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako wykonywanych robét. Spek uzywany do robot powinien fgy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typdw i ilégci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ zaakceptowanych przez Zamaeégp; w przypadku braku ustale

w takich dokumentach spiizpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Zamasgago.
Liczba i wydajn@¢ sprz:;tu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robdét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniatdmawiagcego w terminie
przewidzianym Umow. Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot
ma by utrzymywany w dobrym stanie i gotovs do pracy. Bdzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania. Jakikolwiek spez, maszyny,
urzadzenia 1 narzdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw Umowy, zostamrzez

Zamawiajicego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktére nie

wplyna niekorzystnie na jakd wykonywanych robét i wkciwosci przewaonych materiatow

i sprztu. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydabspetnida wymagania dotyczxe
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopudmgzh obcizen na osie i innych
parametrow technicznych. Wykonawcadbie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami nadnggublicznych oraz dojazdach do Terenu

Budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigédnie z warunkami umowy oraz za

jakaos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robétichazgodné¢ z dokumentagj
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projektows, wymaganiami specyfikacji technicznych, progranezpewnienia jaki,

projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wydwoee oraz poleceniami Zamawigiego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoglkomywania rob6t. Wykonawca jest
odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie zmgczenie wysokai wszystkich elementow
rob6t zgodnie z wymiarami i ggdnymi okrélonymi w dokumentaciji projektowej lub przekazanymi
na pgmie przez Zamawiagego. Beédy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu
robét zosta, usunéte przez Wykonawgena wtasny koszt - z waikiem, kiedy dany hid okaze
sie skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy n&mipi przez
Zamawiajicego. Decyzje Zamawigjego dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatoedd
oparte na wymaganiach okkenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoweav
specyfikacjach technicznych, a #akw normach i wytycznych. Polecenia Inspektora oadz
(Zamawiajcego) powinny b§ wykonywane przez Wykonawow ustalonym czasie pod gtm

zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutmigsie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji Zamawiggemu program
zapewnienia jak&i. Program zapewnienia jad@ powinien zawieré&

a) cz:$¢ 09Ol opisupca:

- organizag wykonania robo6t, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robo6t i spasgewnienia bhp.,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakae terminowa¢ wykonania elementéw robot,

- system (sposo6b i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jakia wykonywanych robot,
- procesie technologicznym, proponowany sposébnmdqrzekazywania tych informacji
Kierownikowi projektu (Inspektorowi nadzoru);

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uggddzea stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przexhlith wiasciwosci czasie transportu,

- sposo6b i procedampomiardw i bada (rodzaj i castotliwosé, pobieranie probek, legalizacja

i sprawdzanie uggdlzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwsytania mieszanek
i wykonywania poszczegoélnych elementéw robot,

- spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot gdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osignac¢

10



SPECYFIKACJA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

zatazom jakaosé robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pdtontrok robot i jakdgci
materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni systentradin wtaczapc personel, laboratorium,
sprz:t, zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezidne do pobierania probek i badaateriatow
oraz robot. Wykonawcaghzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz robot

z czx;stotliwoicia zapewniagca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfikanjaechnicznymi.

Minimalne wymagania co do zakresu bad#ch czstotliwos¢ sa okreslone w specyfikacjach
technicznych, normach i wytycznych. W przypadkuy gk zostaty one tam olélene,

Inspektor nadzoru (Zamawigty) ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, atapewnt
wykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Zamawiagmuswiadectwaze wszystkie stosowane

urzadzenia i spret badawczy posiadajwtasry legalizacg, ze zostaty prawidtowo wykalibrowane
i odpowiadag wymaganiom norm okéajacych procedury badaWszystkie koszty zwzane

Z organizowaniem i prowadzeniem badaateriatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki lzda pobierane losowo. Zaleca; sitosowanie statystycznych metod pobierania prébek
opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baflainspektor nadzoru (Zamawigaly) bedzie mie

zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytl przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Przed
przystpieniem do pomiaréw lub badlaWwykonawca powiadomi Zamawigiego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmomiaru lub badania, Wykonawca

przedstawi na pimie ich wyniki do akceptacji Zamawigiemu.

6.5. Raporty z bada
Wykonawca bdzie przekazywaZamawiajcemu kopie raportéw z wynikami badgk

najszybciej, nie piej jednak nt w terminie wczéniej uzgodnionym.

6.6. Badania prowadzone przez Zamawiagego

Zamawiajicy jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobreeaprobek i badania materiatow
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpeoducent materiatow powinien
udzielic mu niezlgdnej pomocy. Zamawiagy powinien pobieraprobki materiatow i prowadéi

badania niezalmie od Wykonawcy na swoj koszt.

11
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6.7. Certyfikaty i deklaracje
Zamawiajcy maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

certyfikat na znak bezpiecmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami
technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw
i dokumentdéw technicznych,
- deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z Polsly Normg lub aprobat technicza,
w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowionolsRi@j Normy, jeeli nie % objete
certyfikacp i ktére spetniag wymogi specyfikacji technicznych.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumentywgymagane przez specyfikacje
techniczne, kada partia dostarczona do rob@tlbie posiadate dokumenty, okéajace
w sposoéb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemyestimusz posiadéd ww. dokumenty wydane
przez producenta, a w razie potrzeby poparte wymnikaada wykonanych przez niego. Kopie
wynikéw tych bada beda dostarczone przez WykonagvcZamawiajcemu. Jakiekolwiek
materiaty, ktére nie spetniajych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obgaujacym Zamawiajcego

i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budovey kinca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzial§to za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z przepisa
spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budovggabdokonywane na biaco i beda
dotyczy¢ przebiegu robo6t, stanu bezpieggva ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej
strony budowy. Kady zapis w dzienniku budowyltzie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej insidnhazwiska oraz stanowiska #howego.
Zapisy leda czytelne, dokonane trwatechniky, w porazdku chronologicznym, bezgaednio jeden
pod drugim, bez przerw. Zmizone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgeb¢da
oznaczone kolejnym numerem gatnika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy oraz
Zamawiajcego.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegolnéci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dakt przekazania przez Zamawjaeggo dokumentacji projektowej,

- dakt uzgodnienia przez Inspektora nadzoru programuvzaigeia jakdci i harmonogramow
robot,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementow robot,

- przebieg robot, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia Kierownika projektu (Inspektoadzoru),

12
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- daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robo6t zanié@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbioréw robdét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggh ograniczeniom
lub wymaganiom szczegélnym w zmku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotyczxre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania robat,

- dane dotycare sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

- dane dotycare jakaci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki praapadzonych bada

Z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli digoiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowslabprzedtazone
Zamawiajcemu do ustosunkowaniagsiDecyzje Zamawiarego wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich i@y lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do
dziennika budowy obliguje Kierownika projektu (irdpora nadzoru) do ustosunkowania. Si
Projektant nie jest jednak strpmmowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy
robot.

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalgly na rozliczenie faktycznego pggt kazdego

z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przegdza s w sposob ciglty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodngci materialdw, orzeczenia

0 jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidan Wykonawcy leda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia fako Dokumenty te stanowizahbczniki do
odbioru rob6t. Winny by udostpnione na kade Syczenie Irtyniera/Kierownika projektu.
Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zaliczaesbprécz wymienionych powsgj nastpujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c¢) protokoty odbioru robot,

d) protokoty z narad i ustale

e) korespondengjna budowie.

Przechowywanie dokumentoéw budowy
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Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiged
zabezpieczonym. Zagigie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamayem. Wszelkie dokumenty budowyda

zawsze dogpne dla Zamawiagego i przedstawiane do vadu nazyczenie Zamawiagedo.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&ntacy
projektowy i specyfikacji technicznych, w jednostkach ustgtdnw kosztorysie. Obmiaru rob6t
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zara@aey o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przgm terminem. Wyniki obmiaruelola
wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wiepym kosztorysie

lub gdzie indziej nie zwalnia Wykonawcy od obamku ukmczenia wszystkich robét.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Diugasci i odlegtcici pomidzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej. Jéli specyfikacje techniczne wdeiwe dla danych robot nie
wymagaj tego inaczej, okjosci beda wyliczone w m3 jako dtug@é pomnaona przezredni

przekrgj. llgci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ghla wazone w tonach lub kilogramach.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robgiiab
zaakceptowane przez Zamawi@ggo. Uradzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone

przez Wykonawe. Jezeli urzadzenia te lub spet wymagaj bada atestujcych to Wykonawca
bedzie posiada wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiarowe dola przez

Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie w catym okresie tnaaobot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedeéziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot

a take w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach. Obmiar robét zaniksich
przeprowadza siw czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlaggch zakryciu przeprowadza

sie przed ich zakryciem.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich specyfikacji technicznych roboty il nastpujacym
etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikacych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenigsdoi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie reaiz ulegrny, zakryciu. Odbiér robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umliviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggmosgpu robo6t. Odbioru robo6t dokonuje
Zamawiajicy. Gotowd¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Zamaadego. Odbior &dzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pfiej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Zamavaiegggo. Jak& i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu
ocenia Zamawiagry na podstawie dokumentow zawia@jch komplet wynikéw badea
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pogiaw konfrontacji z dokumentagj

projektows, specyfikami technicznymi i uprzednimi ustaleniami

8.3. Odbidr czsciowy
Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych czsci rob6t. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdhiobét

dokonuje Zamawiagy.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzecggo wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci. Catkowite zakaczenie robdt oraz gotow® do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonagvcwpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na finie o tym fakcie Zamawiagego. Odbi6r ostateczny robdt regmtw
terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez Zamaweggo
zakaczenia robét i przgcia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie Odbiortatescznego
rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamaw&go w obecriwi Inzyniera nadzoru

(Zamawiagcego) i Wykonawcy. Komisja odbiesgia roboty dokona ich oceny
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jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow baflai pomiardw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania rob6t z dokumentacjprojektows i specyfikacjach
technicznych. W toku odbioru ostatecznego robét ik@mzapozna gi z realizacj ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robo6t uzupetniggych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykdaan
wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupgheiech w warstwiecieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydoid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komgisje jakag¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnaektacy projektows i specyfikacjami
technicznymi z uwzglnieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczestwo ruchu, komisja dokona patea, oceniajc pomniejszoam wartasé

wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiadgm robdt jest protokdt odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobaainy przygotowénasgpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektowsy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekumentow umowy i ew. uzupetniag
lub zamienne) oraz recepty i ustalenia technologicz

4. dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych zgodne ze specyfikacjami
techn.,

6. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnici wbudowanych materiatdbw zgodnie z
specyfikacjami i ew. programem zapewnienia ako

7. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robodt, w przypadku gdy organ najoobowihzek
sporadzenia inwentaryzacji geodezyjnej

8. kopk mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego négld
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimig Wykonawa wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robo6t. Wszystkie adrane przez komisjroboty poprawkowe lub
uzupelniagce lkeda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamas@gjo. Termin wykonania

robot poprawkowych i robét uzupetniaych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbidr pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawihzanych z usugciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyeiabv okresie gwarancyjnym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk

obmiarova ustalora dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszswmywych wycenionych
ryczatltowo podstaw ptatnaci jest wartd¢ (kwota) podana przez Wykonagvev danej pozycji
kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowaypji kosztorysowej édzie uwzgédnia
wszystkie czynniti, wymagania i badania sktadeg¢ st na jej wykonanie, okébone dla tej

roboty w specyfikacjach technicznych i w dokumejitamjektowej.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne ST .
Koszt dostosowaniagtdo wymagéa warunkoéw umowy i wymagaogoélnych obejmuje

wszystkie warunki okridone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione wtagsie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlaakst jednolity Dz. U. Nr 156, poz. 1118
Z p&niejszymi zmianami)

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkd&etnicznych, jakim powinny
odpowiadé budynki i ich usytuowanie (tekst jednolity Dz. £J2002 r. Nr 75 poz. 690

Z p&niejszymi zmianami);

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpiatsgva i higieny pracy podczas
wykonywania robo6t budowlanych (Dz. U. z 2003 r.ANrpoz. 401);

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegGow zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznyeykonania i odbioru rob6t budowlanych
oraz programu funkcjonalnaytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202 poz. 2072 zmiéjszymi
Zmianami);

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie dzienntkadowy, montau i rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawigcago dane dotygze bezpiecaestwa
pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 Nr 108, p@z3).

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjicziiDz. U. Nr 14, poz. 60

Z p&niejszymi zmianami).
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ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej S svymagania dotycce wykonania i odbioru robot adtych

projektem budowlano-wykonawczym : ,Termomoderniaagudynku komunalnego nr 54A w
Rajczy Dolnegj”

Nazwy i kody grup (wg. Wspdlnego Stownika ZamoaviePV) 45111100-9

<Roboty rozbiérkowe>

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stosowane jako dokument przetargowy przy zlecarealizacji

robot zgodnie z pkt. 1.1

1.3. Przedmiot i zakres robo6t obgtych specyfikacp techniczm.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji teckni& dotycz wykonania i odbioru robot
rozbidrkowych i ziemnych wykonywanych w ramach phméotowego zaméwienia.
Zostan, wykonane nagpujace prace rozbiérkowe:
demonta stolarki drewnianej islusarki metalowej okiennej i drzwiowe] zewrznej
przewidzianej do wymiany wg dokumentacji projektpwe
- demonta pokrycia dachu i obrébek blacharskich
- demontarynien i rur spustowych,
- demonta odgromienia
- skucie parapetow okiennych z cegtly petnej
1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia wymienione w niniejszej specyfikacyi sgodne z dokumentacprzetargow zadania

oraz ze SpecyfikagjTechnicza ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za jakowykonanych robét oraz za ich zgodtoz
dokumentagj przetargow, Specyfikacjami Technicznymi oraz poleceniami gidpra nadzoru -
przedstawiciela Zamawigjego. Ogodlne wymagania dotyce organizacji rob6t podano w

Specyfikacji Technicznej ST.00. ,Wymagania ogolne".
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2. MATERIALY.

Materiaty w tym asortymencie robo6t nie wystija.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST.00. ,Wymagania ogolne". Sprdo robot
musi by w pelni sprawny technicznie i dostosowany do wkéwn i technologii wykonywania
prac. Rodzaj i stan technicznyywanego sprgu i narzdzi nie mae wplywa niekorzystnie na
jakas¢ przedmiotowych prac. Do wykonywania rob6t raoy¢ wykorzystane rénego typu
elektronarzdzia z wymiennym ospetem dostosowanym do rodzaju wykonywanych czgono
Zabrania s stosowania mechanicznego przeprowadzania praizaeja rozbiérki tylko metagd
reczrp. Sprzt montaowy oraz srodki transportu mugaz by¢ dostosowane do technologii i
warunkow wykonywania rob6t oraz wymogoéw wynik@jch z racjonalnego ich wykorzystania na

budowie.

4. TRANSPORT
Wymagania ogodlne dotygee srodkow transportowych podano w ST.00. ,Wymaganiéliog'.

4.1. Transport materiatow rozbiérkowych

Do transportu materiatéw rozbidrkowych stosowalezry samochody skrzyniowe oraz infredki
transportu dostosowane do aktualnego zakresu wykamych rob6t oraz do uwarunkoiva
zwiagzanych wywiezieniem odpadéw na miejsce skladowdnla utylizacji. Aktualna ilé¢
rozbieranych elementéw oraz wieféomiejsca na ich skladowanie, determinovidzie ilos¢ i
wielkos¢ srodkéw transportowych do bigcej obstugi realizowanych prac. Zikszenie odleghkxi
transportu ponad wadoi zatwierdzone nie nie by podstaw roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ekszone odleghzi nie zostaly wczaiej

zaakceptowane nagpiie przez Zamawiagego.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogllne zasady wykonania rob6ét podano w ST.00. \Wjan&a ogodlne". Wykonawca ma
obowigzek, w porozumieniu z inspektorem nadzoru inwektegop, przedstawi harmonogram

realizacji robo6t uwzgldniajacy potrzeby i ustalenia Zamawaapgo, dokonane w trakcie
sporadzania materiatdbw przetargowych. Roboty mglprowadzt w taki sposob, aby nie zostaty
uszkodzonezadne elementy pomieszézew wyniku prowadzonych robét. Konsekwencje

finansowe ewentualnych szkodda obchzaé wykonawe robot.
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5.1. Czynndci wstgpne.
Przed przysipieniem do robot nahy:
- zabezpieczy teren prowadzenia prac przed ewentugdmopowstania negatywnych skutkow
ubocznych,

przygotowa miejsce wykonywania prac oraz ustalmiejsce sktadowania materiatow
rozbidrkowych lub inny sposéb ich zagospodarow@niazgodnieniu z przedstawicielem
Zamawiajicego),

wykon& zabezpieczenie istnigjych posadzek w pomieszczeniach, w ktorychdab
demontowane okna i drzwi oraz w pomieszczeniactezpiktére stolarka klusarka zaréwno
demontowana jak i montowanaedzie transportowana, tak aby nie powstaly jakielehkw

uszkodzenia istniegych posadzek.

5.2. Czynndci podstawowe.
Roboty naley prowadzt zgodnie ze sztukbudowlam, wytycznymi i wskazoéwkami inspektora
nadzoru oraz w SposOb zapewnidj bezpieczestwo w obebie wykonywania robét

rozbidrkowych.

5.3. Wykonanie robo6t rozbiorkowych.

Roboty rozbiérkowe zgodnie z dokumentapyojektows lub wskazanych przez Zamawgeggo.
Roboty rozbidrkowe wykonywa mechanicznie lubecznie. Wszystkie elementy rdawve do
powtdrnego wykorzystania powinny bysuwane bez powodowaniagdnych uszkodze O ile
uzyskane elementy nie siagic wiasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w specyfikacji technicznej lub wskazane priespektora nadzoru (Zamawaaggo).
Elementy i materiaty, ktore stgjsic wiasndcia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu

budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot.

Og0dlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST 00.00. ,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych.

Kontrola jakadci robot polega na wizualnej ocenie kompl&tiousunicia elementow i
wykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu psia uszkodzenia elementow
przewidzianych do powtérnego wykorzystanikontroli podlega rownig sprawdzenie sposobu
bezpiecznego skladowania materiatéozbiorkowych, systematyczéoich usuwania z miejsca

prowadzenia pracraz uporgdkowanie tego terenu.
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7. OBMIAR ROBOT.
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST.00. ,Wymigagolne”.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST.00. ,Wymagagolne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyce podstawy ptatngci.

Og0dlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrgi podano w ST 00.00. ,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania robét rozbiorkowych obejmuije:

- rozebranie i wyburzenie istnigjych elementow,

- przesortowanie materiatu z rozbiorki w celu ponego ich tycia,
- zatadunek i odwiezienie materiatu z rozbiorki,

- uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.
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WYMIANA STOLARKI OKIENNEJ| SLUSARKI DRZWIOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej S svymagania dotycce wykonania i odbioru robot adtych

projektem budowlano-wykonawczym : ,Termomoderniaagudynku komunalnego nr 54A w
Rajczy Dolnegj”

Nazwy i kody grup (wg. Wspdélnego Stownika ZamomiePV) 45421000-4

<Roboty w zakresie stolarki budowlanej>

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stosowane jako dokument przetargowy przy zlecargalizacji robot

zgodnie z pkt. 1.

1.3. Przedmiot i zakres robo6t obgtych specyfikacp techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji teckni&j dotycz wykonania i odbioru robét
montaowych wykonywanych w ramach przedmiotowego zamoisierZostan wykonane
nastpujace prace montawe:

- monta stolarki okiennej zewgirznej PVC wg dokumentaciji projektowe]

- monta drzwi stalowych wg dokumentacji projektowej,

- monta parapetdéw zewgtrznych i wewrtrznych wg dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia wymienione w niniejszej specyfikaci sgodne z dokumentacprzetargow zadania

oraz ze SpecyfikagjTechnicza ST.00. ,Wymagania ogdine”.

1.5. Ogoblne wymagania dotycce robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za jako wykonanych robo6t oraz za ich zgodaoz
dokumentagj przetargow, Specyfikacjami Technicznymi oraz poleceniami &idpra nadzoru -
przedstawiciela Zamawigjego. Ogdlne wymagania dotyce organizacji robét podano w

Specyfikacji Technicznej ST.00. ,Wymagania ogolne".
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2. MATERIALY.

2.1. Wymagania ogolne

Przed zamowieniem stolarki najesprawdzt wymiary na budowie. Wbudowanalery stolark; i
$lusarlke kompletnie wykdczors wraz z okuciami i powtokami malarskimi. Stosaw&lamki i
okucia o tej samej odporfm ogniowej co drzwi. Okucia powinny odpowigdaymaganiom norm
panstwowych, a w przypadku braku takich norm - wymagemokrelonym w swiadectwie ITB
dopuszczajcym do stosowania wyrobu stolarki budowlanej wygosago w okucie, na ktore nie
zostata ustanowiona norma. Dobor ksztattownikowicpkkcesoriow, elementéw wchaggch w
sktad konstrukcji oraz sposéb zamontowania konsjrukvzglednia:

- bezpieczestwo paarowe - w zakresie stopnia rozprzestrzeniania ogwiz odporngci
ogniowej,

- ochror przeciwdwiekowa pomieszcze,

- whasciwosci wytrzymataciowe,

- wymagania ochrony cieplnej,

- wymagania dotyeze szczeln&i na przenikanie wody opadowej,

- wymagania dotyeze przepuszczaldoi powietrza,

- aspekty odporr$ai na korozg.

Materiaty stosowane do wykonania stolarki drewnjaisarki aluminiowej powinny posiada

- Aprobaty Techniczne lub byrodukowane zgodnie z oba&ujacymi normami,

- Certyfikat lub DeklaragjZgodndaci z Aprobas Techniczr lub z PN.

Konstrukcje stalowe wykoiakompletne z okuciami, uszczelkami i powtokami &kiwanymi
proszkowo. Ponadto muszby¢ catkowicie izolowane, pozbawione mostkow termiczmy
zapewné kompensagj wydtuzen termicznych, zdylatowane w miejscach vegstwania dylataciji
budynku. Wszystkie patzenia i zakotwienia musgzby¢ pewne i stabilne, pozbawione
nierbwnaci i szczelin na stykach.

2.3. Stolarka zewrtrzna okienna PVC

- okna PVC

- wspétczynnik przenikania ciepta dla okna nieaej niz U = [,3 W/m2k,

- wymiary, podziat, rodzaj okien wg dokumentacjpjektowej

- kolorystyka — zgodna z projektem

Wyroby powinny posiadaAprobat Techniczia ITB.

2.4.Slusarka zewretrzna drzwiowa metalowa
-drzwi wegciowe w konstrukcji aluminiowej cieptej, - U= |,3 Mi2k,
- drzwi zewrtrzne do kottowni stalowe ocieplone EI 30

- drzwi stalowej do sktadu opatu EI 60
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2.5. Parapety zewntrzne i wewrgtrzne
Parapety zewgirzne z blachy powlekanej w kolorze mashoParapety wewgirzne z

konglomeratu marmurowego grueno3 cm w kolorze BOTTCINO

2.6. Materialy dodatkowe
- kotki rozporowe,

- kotwy elastyczne,

- listwy maskujce,

- pianka poliuretanowa,

- silikon,

- materiaty pomocnicze.

3. SPRZAT

Ogdllne wymagania dotyaze sprztu podano w ST.00. ,Wymagania ogolne". Wykonawcst je
zobowhzany do aywania jedynie takiego spgt, ktory nie odniesie niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robot. Spez uzywany do robot powinien Idy zaakceptowany przez
Inwestora. Rodzaj i ik& zastosowanego sptm musi zapewnia wykonanie rob6t zgodnie z
dokumentagj projektows oraz specyfikagj technicza w terminie zataonym w harmonogramie
zaakceptowanym przez Inwestora. Sprazyty do wykonania robdt, dolacy wiasndcia
Wykonawcy lub wynajty do wykonania prac winien migrzewidziane przepisami dopuszczenia,
badania techniczne itp. orazdoytrzymywany w dobrym stanie technicznym oraz $igd¢owasci

do pracy.

4. TRANSPORT
Wymagania ogolne dotygze srodkéw transportowych podano w ST.00. ,Wymaganialog'.
Transport elementow stolarkiliusarki zgodnie z PN-B-05000:1996 91.060.50 73Makdrzwi.

Pakowanie, przechowywanie i transport.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robgodano w ST.00. ,Wymagania ogolne".

Wykonanie obejmuje: montanowej stolarki klusarki okiennej oraz drzwiowej. Ponadto :

- nie naley prowadzt robo6t w ztych warunkach atmosferycznych: w cza$tszczu, opadow
sniegu oraz silnych wiatrow,

- sktadanie materiatow budowlanych iagzex powinno by wykonane w sposob zabezpieazs;
przed maliwoscia wywrOcenia, zsugria lub rozsuricia sk skiadowanych materiatdw i
elementéw,

- opieranie skladowanych materiatow o ptoty, budysikipy linii napowietrznych jest zabronione.
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5.2. Montaz okien PVC

5.2.1. Po zdemontowaniu stolarki nalgrzygotowa& oscieze. Powierzchniaszieza powinna by
doktadnie oczyszczona, ngshie naley ustawt okno w taki sposéb aby luzy po bokach i na gérze
oscieznicy byly takie same. §Bieznice nalezy ustawé w poziomie i w pionie a naginie
unieruchomt klinami w csciezu na czas mocowania doiany. Kliny powinny by rozmieszczone

tylko przy naragach, stupkach dlemionach tak, aby nie znieksztaciscieznicy.

5.2.2.0kna mocowéa w scianie kotwami stalowymi ktore powinny &ydpowiednio dobrane do
ksztattu profilu dcieznicy od strony muru i zamocowane do niej jeszczegmustawieniem okna
w osciezu. Gdy dcieznica jest ustawiona i zaklinowana, kotwy mocuje éd muru. Wszystkie
metalowe elementy stosowane do mocowanigiegnicy powinny by zabezpieczone
antykorozyjnie. Okna powinny byzamocowane w odlegioi 10-15 cm (mierzonej vwietle
oscieznicy) od kadego narga dscieznicy, stupka islemienia, odlegt&¢ miedzy punktami
mocowania nie powinna bywieksza nk 70cm. Uszczelnieniesoiezy nalezy wykona& kitem
trwale plastycznym lub piamka szczelig przykry¢ listwa. Ustawienie okna natg sprawdzt w
pionie i w poziomi.

Dopuszczalne odchylenie od pionu powinna lgniejsze od 1mm na 1m wysako okna, nie
wigcej nz 3mm. Rénice wymiaréw po przetnych nie powinny b§ wigcksze od: 2 mm przy
diugasci przekytnej do 1m, 3 mm przy diugoi przekytnej do 2m, 4 mm przy dtugoi przektnej
powyzej 2m.

5.2.3. Zamocowane okno nat¢ uszczelni pod wzgédem termicznym przez wypetnienie
szczeliny mgdzy asciezem a @cieznica materiatem izolacyjnym dopuszczonym do stosowadnia
tego celuswiadectwem ITB. Zabraniasiuzywat do tego celu materiatdw wydziedajych zwizki
chemiczne szkodliwe dla zdrowia ludzi. Osadzoneookm zmontowaniu natg dokladnie
zamkryé. Skrzydta okienne wyregulowatak aby otwieraly si i zamykaty prawidtowo, nie
ocieraly s¢ 0 @&scieznice, a po zamkriciu dobrze dolegaty dosoieznicy. Osadzenie parapetow

wykonywa: po catkowitym osadzeniu i uszczelnieniu okien.

5.3. Montaz slusarki drzwiowej

Montaz $lusarki drzwiowej prowadzi zgodnie ze sztukbudowlan, warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robét i wytycznymi dostawcy wozzan systemowych, zwracgj szczegoOla
uwag: na:

- mont& oscieznicy naley wykonywa po pracach wykiczeniowych podtog dcian,
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- przed zamontowaniem drzwi naje prawidtlowo przygotowéa otwor do ich wprawienia,
powierzchnie éciezy nalery wyréwna oraz starannie ocggi¢ z wszelkich drobin,

- oscieznicg drzwiowa nalery ustawt tak, by skrzydio otwierato sina widciwa strorg; przed
wstawieniem éciezy trzeba oklei je] brzeg samoprzylepntasma papierowq, aby zapobiec
zabrudzeniu nadmiarem pianki margavej wwywanej podczas uszczelniania,

- slupy dciezy nalery rozeprzé u podstawy tak, by podczas prac maaotgych zachowaly
pozycg rownolegh,

- za pomoe poziomicy naley sprawdzt, czy belka écieznicy ustawiona jest idealnie poziomo;
wszystkie laty wewretrzne @gcieznicy musza mie¢ po 90 stopni,

- oscieznice nalery ustabilizowa klinujac ja drewnianymi kotkami: z géry, z dotu oraz po bokach
nastpnie naley ponownie sprawdzj przy pomocy poziomicy ustawieniéabeznicy;

- oscieznice mocuje st do muru kotwami; na kalym ksztattowniku muszby¢ co najmniej dwa,
jeden u podstawy (max. 200 mm od kea) i jeden w takiej samej odlegid od goéry
konstrukcji; maksymalny rozstaw kotew — poziomyd&® 9nm, pionowych — 750 mm; gdfokas¢
wierconego otworu powinna byvieksza o 1,0-1,5cm od diugm kotka rozporowego;

- wkretébw nie naley dokrcad zbyt mocno, aby nie dopei¢ do ewentualnego wyggia
oscieznicy;

- oscieznicg uszczelnd pianky montaowa; przed wykonaniem tej czyném mazna dobrze zwily¢
woda powierzchng oscieznicy, aby pianka lepiej przylegata;

- po stwardnieniu pianki (ok.12h) jej nadmiar edabstrym naem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST 00.00. ,\Wymagania ogolne”. athskontroli
jakasci powinny by zgodne z wymogami PN-88/B-10085 dla stolarki okign drzwiowej oraz
PN-72/B-10180 dla robot szklarskich.

Ocena jakaci powinna obejmow&:

- sprawdzenie zgod&oi wymiarow;

- sprawdzenie zgodko elementéw odtwarzanych z elementami dostarczodgnedwzorowania
- sprawdzenie jakoi materiatdw z ktorych zostata wykonana stolarkiaisarka,

- sprawdzenie prawidtowoi wykonania z uwzgldnieniem szczegdtow konstrukcyjnych,

- sprawdzenie dzialania skrzydet i elementéw rugymdmokit oraz ich funkcjonowania,

- sprawdzenie prawidtowoi zmontowania i uszczelnienia.
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6.2. Warunki szczego6towe.
Sprawdzenie robdt polega na skontrolowaniu ich mgéd z wymaganiami ok&onymi w
niniejszej Specyfikacji, Dokumentacji Projektowepormach i instrukcjach producentéw

materiatlow.

6.3. Wymagania techniczne przy odbiorze robot.

Elementy stolarki islusarki budowlanej powinny I8y osadzone zgodnie z dokumentac]
techniczna.

Odchylenia w tym zakresie nie powinnychyicksze ni:

- dla elementéw osadzonych w ptaszgrg posadzek +1 mm, dla elementéw osadzonych w
ptaszczynie $cian i sufitow £2 mm,

- dla pionowych czsci elementu (np. gty balustrad, stupy, stojakiscieznic) od teoretycznego
pionu £1 mm na diugei 1 m elementu, jednak nie ¢iej niz £3 mm na catej diugai boku

- dla poziomych ogci elementu od teoretycznego poziomu 2 mm na 1hagodci boku
elementu, jednak nie wiej niz £5 mm na catej diugei boku

Szczelina midzy elementami a otworem, w ktorym jest osadzorg/ powinna by wigksza nk 1
cm dla elementdwiusarki. Stojaki écieznic powinny tworzy z nadpraem kat prosty.

Odchylenia od #ta prostego nie magspowodowd roznicy w szerokéci oscieznicy, mierzonej
we wrebach.

Dopuszczalne thice dla szerok@i oscieznicy nie mog by¢ wigksze nk:

- dla drzwi jednoskrzydtowych 2mm,

- dla drzwi dwuskrzydtowych 4mm.

Wychylenie catej écieznicy lub jednego z jej stojakdw z ptaszczyzny pwef) mierzone od
strony webu, nie powinno przekracZa2 mm na catej wysokei oscieznicy, Zamocowanie
elementu slusarki budowlanej powinno by sztywne w kadym gnigdzie, a gtbokas¢
zamocowania nie powinna ®ymniejsza ni 6cm. Punkty zamocowania elementlusarki
budowlanej musg by¢ umiejscowione zgodnie z dokumentatgchniczia. Jezeli dokumentacja
techniczna nie przewiduje inaczej, odlgglpunktow zamocowania od jego nayanie powinna
przekraczé 25cm, a odlegk® miedzy punktami zamocowania nie powinnac¢byieksza od
100cm. Osadzenie elementélwsarki budowlanej bezgednio w gruncie jest niedopuszczalne.
Jezeli dokumentacja techniczna przewiduje konieégngszczelnienia styku ralzy elementem
slusarki budowlanej &ciam czy stropem, to uszczelnienie takie powinnd byykonane za
pomoa materialu odpornego na dziatanie wilgatcio (np. pianki poliuretanowej). Po
zamontowaniu okien natg sprawdzt prawidiowaé ich funkcjonowania i w przypadku
nieprawidtowdci przeprowadz regulacg oku¢ przy pomocy klucza imbusowego.z8é monta

okna zostat wykonany prawidtowo skrzydta powinngkko” sk otwiera i zamyka.
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6.4. Ocena wynikéw bada.

Jezeli wszystkie wymagane badania dadaynik dodatni, wykonane roboty nale uzn& za
zgodne z wymaganiami. W przypadku, gdy chogegino z badada wynik ujemny, nals/ catas¢
robot ldz tylko ich czsé¢ uzna za niezgodne z wymaganiami. W razie uznaniascatab cz:sci
rob6t za niezgodne z wymaganiami, gleoboty wykonane niezgodnie z wymaganiami popéawi
w celu doprowadzenia ich do zgodnb z wymaganiami i po poprawieniu przedstawio
ponownych badg albo zakwestionowane roboty odrzu@raz nakaza powtérne wykonanie

robot.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robopodano w ST.00. ,Wymagania ogdélne".

7.2. Jednostkami obmiarowymi robét s:

- dla robot — montaokien i drzwi - m2

- dla robo6t — wymiana parapetéw — m.

- dla robo6t — montaokien i drzwi z profili aluminiowych — m2

7.3.llos¢ robot okrala sk na podstawie dokumentacji - przedmiaru robot, ktykonawca jest
zobowhzany sprawdZiw naturze.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.00. ,Wymagegolne".

Odbior obejmuje wszystkie materiaty podane w puakZininiejszej specyfikacji, oraz czyréco

wyszczegolnione w punkcie 5 niniejszej specyfikacji

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyce podstawy ptatngci.
Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrégi podano w ST 00.00. ,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe.

Cena wykonania robét momtawych stolarki islusarki obejmuje:

Placi st za wykonane i odebrane m2 wymienionych okien wilktore obejmuj:
- przygotowanie stanowiska roboczego,

- monta nowych okien i drzwi

- pospratanie stanowiska roboczego

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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PN-88/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Végania i badania.

PN/B-02100 Skrzydta i okucia stolarki budowlanegye i lewe. Okréenia.

PN-B-05000:1996 Okna i drzwi. Pakowanie, przechoayw, transport.

PN-EN 12400:2004 Okna i drzwi. Trwatomechaniczna. Wymagania i klasyfikacja.

PN-EN 45014:2000 Ogdlne kryteria deklaracji zgaanektadanej przez dostawc

PN-EN 1906:2003 Okucia budowlane. Klamki i gatkewdiowe wraz z tarczami.

Wymagania i metody badalnstrukcja montau producenta stolarki lubusarki.

PN-EN 12365-1:2004 Okucia budowlane. Uszczelkiimauszczelniajce do drzwi, okierzaluz,ji
i §cian ostonowych. G#¢ 1: Wymagania eksploatacyjne i klasyfikacja.

PN-EN 12365-2:2004 Okucia budowlane. Uszczelkiimauszczelniajce do drzwi, okierzaluz,ji
i $cian ostonowych. G#¢ 2: Liniowa sita zamykaga. Metody bada

PN-EN 12365-3:2004 Okucia budowlane. Uszczelkiimauszczelniajce do drzwi, okierzaluz,ji
i §cian ostonowych. G#¢ 3: Oznaczenia powrotu podksztatceniowego. Met@diabia.

PN-EN 12365-4:2004 Okucia budowlane. Uszczelkiimyuszczelniajce do drzwi, okierzaluz,ji
i §cian ostonowych. G#¢ 4: Oznaczanie odksztalcenia trwatego po starzémiiody badania.
PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Wymagania i baalgmzy odbiorze.

PN-EN 950:2000 Skrzydta drzwiowe. Oznaczania odgmima uderzenie ciatem twardym.
PN-EN 951:2000 Skrzydta drzwiowe. Metoda pomiars@kgici, Szerokéci, grubaci

| prostoktnaosci.

PN-EN 952:2000 Skrzydta drzwiowe. Ptaskegolna i miejscowa. Metoda pomiaru.

PN-EN 1027:2001 Okna i drzwi. Wodoszczedrdvietoda badania.
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WYMIANA POKRYCIA | OBOBEK BLACHARSKICH
REMONT BALUSTRAD NADBUDOWA KOMINOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Sh svymagania dotyege wykonania i odbioru robot ajtych projektem
budowlano-wykonawczym : ,Termomodernizacja budynkomunalnego nr 54A w Rajczy
Dolnej”

Nazwy i kody grup (wg. Wspélnego Stownika ZamomiePV) 45260000-7

<Roboty w zakresie wykonywania pokriykonstrukcji dachowych

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stosowane jako dokument przetargowy przy zlecarealizacji robo6t
zgodnie z pkt. 1.1

1.3. Przedmiot i zakres robo6t obgtych specyfikacp techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji teckn&j dotycz wykonania i odbioru robét
montaowych i remontowych wykonywanych w ramach przedoisgo zamowienia.

Zostan, wykonane nagpujace prace:

- wymiana pokrycia z blachy falistej na pokrycielachy trapezowej

- wymiana pokrycia z blachy gtadkiej malowanej #aszad wejciem gtownym

- realizacja nowych obrébek blacharskich ;

- murowanie kominéw wentylacyjnych z cegty klinkierej

- remont istnigjcej balustrady metalowej (czyszczenie, malowanie);

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia wymienione w niniejszej specyfikaci sgodne z dokumentacprzetargow zadania

oraz ze SpecyfikagjTechnicza ST.00. ,Wymagania ogdine”.

1.5. Ogoblne wymagania dotycce robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za jakowykonanych robét oraz za ich zgodtoz
dokumentagj przetargow, Specyfikacjami Technicznymi oraz poleceniami gidpra nadzoru -
przedstawiciela Zamawigjego. Ogodlne wymagania dotyce organizacji rob6t podano w

Specyfikacji Technicznej ST.00. ,Wymagania ogolne".

30



SPECYFIKACJA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

2. MATERIALY.

2.1. Wymagania ogolne
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu obrébetdblarskich attyk oraz robét remontowych
i montazowych balustrad as materiaty budowlane wymagae atestu wytwoércy, odpowiagla

winny przepisom i hormom.

2.2. Blacha stalowa ocynkowana

Do robét blacharskich nate stosowa blacte stalows ocynkowam fabrycznie malowan w
arkuszach o nagtujacych wymaganiach okéenych w PN-81/H-92125.

- gruba¢ blachy — 0,5-0,7 mm (do wykonywania pasow usztapoich dopuszczasstosowanie
blachy o grubéci 0,75 0,8 mm)

- powloka cynku;

- gruba¢ powloki cynku nie powinna lidymniejsza ni 275g/m2

- jakas¢ powierzchni pokrycia — pierwszego rodzaju

- jakas¢ wykonania powierzchni — pierwszej klasy

- doktadnd¢ wykonania wymiarow grubsei, szerokéci i dtugasci — o zwyktej doktadnéri
Spoiwa.Spoiwa do lutowania powinny odpowigdaymaganiom PN/M-69410

Kwas solny i siarkowy.Kwas solny powinien odpowiadavymaganiom PN-56/C-84046, a kwas
siarkowy PN-58/C-84051. Wszystkie w/w materiaty muposiadd: Aprobat Technicza i
Deklaracje zgodnii Producenta z norgriub Aprobas Technicza.

2.4. Materialy do renowaciji pokrycia dachowego i blistrad

2.4.1. Materialy do usuwania zanieczyszcae
Detergent do usuwania brudu i ttuszczu z powierzphred malowaniem do usuwania na zimno
zanieczyszczae atmosferycznych, jonowych oraz organicznych (ngejep smary, bitumy),

niearomatyczny, proekologiczny rozpuszczalnik. Ramzalnik do mycia urgzei i narzdzi.

2.4.2. Materialy do gruntowania:

Warstwa podkladowa pod farbnawierzchniow. Podklad specjalistyczny przeznaczony do
zabezpieczania przed korgzpowierzchni stalowych — grunt antykorozyjny na dzawiate
powierzchnie. Farba podktadowa musi ¢bydporna na dziatanie wody i czynnikow

atmosferycznych.
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2.4.3. Farba nawierzchniowa:
Warstwa nawierzchniowa. Emalia specjalistyczna praezona do ochronno-dekoracyjnego
malowania powierzchni stalowych i eksploatowanychwarunkach atmosfery miejskiej na

Zewnmntrz pomieszcze

2.4.4. Zagraenia:

Preparaty mog by¢ tatwopalne, szkodliwe dla zdrowia drodowiska — przy pracach z
wykorzystaniem tych materialdw nale przestrzega odpowiednichsérodkéw bezpiecaestwa,
zasad BHP i ppo Dla produktow niebezpiecznych w trakcie prac malprzestrzegarowniez

zasad zawartych w Karcie Charakterystyki Produkizbiizpiecznego.

3. SPRZAT

Ogdllne wymagania dotyaze sprztu podano w ST.00. ,Wymagania ogolne". Wykonawcst je
zobowhzany do aywania jedynie takiego spgt, ktory nie odniesie niekorzystnego wpltywu na
jakas¢ wykonywanych robot. Spez uzywany do robot powinien Idy zaakceptowany przez
Inwestora. Rodzaj i ik& zastosowanego sptm musi zapewnia wykonanie robd6t zgodnie z
dokumentagj projektows oraz specyfikagj technicza w terminie zataonym w harmonogramie
zaakceptowanym przez Inwestora. Sprazyty do wykonania robdt, dolacy wiasndcia
Wykonawcy lub wynajty do wykonania prac winien migrzewidziane przepisami dopuszczenia,
badania techniczne itp. orazdoytrzymywany w dobrym stanie technicznym oraz $igd¢owasci

do pracy.

4. TRANSPORT
Wymagania ogolne dotyaee srodkéw transportowych podano w ST.00. ,Wymaganialog'.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robgodano w ST.00. ,Wymagania ogolne".

5.2. Wymagania przy wykonywaniu obrobek blacharskib.

Obrobki blacharskie powinny Bydostosowane do rodzaju pokrycia. Obrébki blacharslblachy
stalowej i stalowe] ocynkowanej o grdisood 0,5 mm do 0.6 mm moa wykonywé o kazdej
porze roku, lecz w temperaturze niezszej od -15°C. Robot nie moa wykonywag na

oblodzonych podiach. Roboty blacharskie z blach cynkowych powingg wykonywane w
temperaturze wiszej ni +5° C. Wszystkie wgicia blachy powinny by wykonywane w taki
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sposoOb, aby nie nagiito peknigcie blachy lub odprnigcie cynku. Blachy nie natg kias¢
bezpgrednio na beton lub tynk cementowy i cementowo pir@y oraz na materialy zawiegeg
siarke. Nalezy takze unika& bezpgredniego stykania siblach z metalami magymi wytworzy¢
ogniwo elektryczne. W przypadku zetkcia st zabezpiecae elewacyjnych z pionowymi
powierzchniamgcian, odggcia blach ku gérze o wysoka 10-20 mm powinny przylegado $cian
I by¢ przymocowane haczykami ocynkowanymi. Qdgiodcinki blach powinny liyw nara@ach
lutowane. Pas usztywnigly powinien by wykonany z blachy stalowej ocynkowanej grétid,5
do 0,8 mm i szerokmi 180-200 mm; zak@zony odgiciem na szerokmi 20-30 mm. Pas
usztywniajcy powinien by mocowany réwnoczaie z zabezpieczeniem za poradgch samych
szpilek. Przy wykonywaniu obrébek blacharskich malpamkta¢ o koniecznéci zachowania
dylatacji. Dylatacje konstrukcyjne powinny dyzabezpieczone w sposéb utliwiajacy
przeniesienie ruchéw poziomych i pionowych dachtaki sposéb, aby nagtowat szybki odptyw

wody z obszaru dylatacji.

5.4. Renowacja stalowych balustrad

5.4.1. Wykonanie robét zwazanych z przygotowaniem podtga do malowania

Przygotowanie podi@: czyszczenie do Ill stopnia czy&to Sa2 wg PN-ISO 8501-1, zgodnie z
metodami podanymi w normie .

Podstawowe czynnéci w procesie przygotowania powierzchni do malowaai

- Podtaze skorodowane — ocyi¢ do stopnia Sa 1 wg PN I1ISO 8501-1:2001 (4éundz; luzno
zZwigzary z podi@em i tuszczca sie stap farbe). W uzgodnionych z Zamawigym przypadkach
mozna dopyci¢ St 3;

- Stare powtoki malarskie — starannie sprawqeizyczepné¢ starych powtok do pod#a zgodnie
z PN EN ISO 2409 wykongg tzw. siatk nack¢. Stabo przylegage powloki usuaé, pozostate
zmy¢ roztworem detergentu i schropowagszczotka druciana itp.). Przeprowadmniejscowo
prébne wymalowania w celu sprawdzenia czy nieapasidspojenie catego systemu od padio

- Mycie - kade podige przed malowaniem odticic wodnym roztworem detergentu i sphdka
woda W srodowisku agresywnym korozyjnie (wielkomiejsko -z@mystowe) naley szczegdlnie

doktadnie sptukiwa podtaze w celu wymycia jondw, pytldw i innych zanieczysatcatmosfery.

5.4.2. Wykonanie robét zwazanych z malowaniem elementéw

Technologia hanoszenia powtoki: wyroby malarskikehneprzygotowa i stosowé zgodnie

z instrukcp producenta oraz nogmPN-79/H-97070. Nalsy sprawdzt, czy wyroby posiadaj
atesty producenta oraz czy termin gwarancji nigatqezekroczony. Powierzchnia przeznaczona
do malowania powinna kysucha, wolna od ttuszczu i kurzu. Maksymalny @olsizasu nydzy

czyszczeniem, a gruntowaniem wynosi 6 godz. Powimdddadana na malowany obiekt im0
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petnic funkcjg ochronm oraz zapewsdi dekoracyjny wygld. Wiasciwy efekt zaley m.in. od
przygotowania powierzchni; grubd powtoki; metody aplikacji; warunkéw podczas &pliji.
Roboty naley wykonywa zgodnie z instrukaj producenta danego preparatu. Szczegolniezyale
zwrOcik uwag; na sposob przygotowania farby do malowania, sposdadania farby, krotrsé

naktadania farby, czas guizy naktadaniem kolejnych warstw oraz warunki ndétaa.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Og0dlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST 00.00. ,Wymagania ogdlne”.

7. OBMIAR ROBOT.
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST.00. ,Wymigagdine".

8. ODBIOR ROBOT.
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST.00. ,Wymagagolne".
Odbidr obejmuje wszystkie materialy podane w puakZininiejszej specyfikacji, oraz czyrieo

wyszczegolnione w punkcie 5 niniejszej specyfikacji

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST 00.00. ,Wymagania ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blaskglowe] ocynkowanej i cynkowej.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

PN-H-84018 Stal niskostopowa o podwyonej wytrzymatéci. Gatunki.

PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna ogélnegezmaczenia. Gatunki.

PN-H-84023.01 Stal okénego zastosowania. Wymagania ogolne. Gatunki.
PN-M-69011:1978 Spawalnictwo — atza spawane w konstrukcjach stalowych — Podziat i
wymagania.

PN-EN ISO 8501:1998. Przygotowanie pagtestalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktow. Wzrokowa ocena czystbpowierzchni

PN-EN I1SO 8502-3:2000 Przygotowanie pagtstalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktow. Badania shace do oceny czysfoi powierzchni.

PN-EN ISO 8504:1992. Przygotowanie pagtestalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktow. Metody przygotowania powierzchni.

PN-EN ISO 11126:2002 Przygotowanie pagictalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktéw. Wymagania techniczne dotyoe niemetalowyclcierniw stosowanych w obrdbce

strumieniowaoscierne;j.
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PN-EN ISO 4618:2001 Farby i lakiery. Terminy i cédje dotycace wyrobdéw lakierowych.
PN-EN ISO 12944:2001 Farby i lakiery. Ochrona prkemzj konstrukcji stalowych za pomgc

ochronnych systeméw malarskich.

DOCIEPLENIE BUDYNKU SYSTEMIE BSO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Sk svyymagania dotyee wykonania i odbioru robot agtych projektem
budowlano-wykonawczym : ,Termomodernizacja budynkomunalnego nr 54A w Rajczy
Dolnej”

Nazwy i kody grup (wg. Wspdlnego Stownika Zamofwvi€PV) 45450000-6 <Bezspoinowe
systemy ocieplania budynkéw

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stosowane jako dokument przetargowy przy zlecargalizacji robot

zgodnie z pkt. 1.1

1.3. Przedmiot i zakres robét obgty Specyfikacja Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Techni dotyczace zasad prowadzenia roboét
zwigzanych z dociepleniem przegrod zetvmnych budynku w ramach robét
termomodernizacyjnych, obejmujwymagania dotyege wiaciwosci materiatdw, czynnii

umazliwiajacych i majcych na celu wykonanie robot.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa godne z odpowiednimi normami oraz ckeaiami
podanymi w ST. 01 Wymagania ogolne. Dodatkowaozymane g nastpujace terminy:
Bezspoinowy system ocieplaniacian zewrgtrznych (BSO) - wykonywany na budowie zestaw
wyrobéw produkowanych fabrycznie, dostarczany jdt@mpletny system i sktadajy sk,
minimum, z nasfpujacych sktadnikéw:

- zaprawy klejcej i tacznikbw mechanicznych systemu,

- materiatu do izolacji cieplnej,

- jednej lub wekszej liczby okrélonych. warstw systemu, w ktérych co najmniej jediaaviera
zbrojenie,

- warstwy wykdiczeniowej systemu.
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Wszystkie sktadnikigzaprojektowane przez producenta specjalnie dizsysi podiaa.

Systemy BSO mma podziek ze wzgkdu na:

- rodzaj zastosowanej izolacji termicznej - styeopiwetna mineralna (zwykta, lamelowa),

- spos6b mocowania - klejenie, klejenie/mocowangemaniczne, mocowanie mechaniczne,

- rodzaj warstwy wykaczeniowej: tynk cienkowarstwowy (mineralny, poliroery, krzemianowy,
silikonowy),

- stopiér rozprzestrzeniania ognia - nierozprzestrzepmj stabo rozprzestrzeniag, silnie
rozprzestrzeniage.

Podtoze — powierzchnia nowej lub istnigiej sciany lub stropu. Mze by w stanie surowym,
pokryta tynkiem mineralnym, organicznym i powtokafiamib.

Srodek gruntuj acy — materiat nanoszony na pogéolub warstw zbrojory, celem regulacii
(wyréwnania, redukcji) nagkliwosci lub zwiekszenia przyczepnoi.

Izolacja cieplna— materiat o niskiej wartai wspétczynnika przewodzenia ciepta, jako sktadnik
BSO mocowany w formie piyt n&cianach (przegrodach) zeetrenych i nadajcy im wymagane
parametry termoizolacyjne.

Zaprawa (masa) klepca— materiat systemu do przyklejania materiatu izglaego do podiza.

t aczniki mechaniczne- okrelone hczniki do mocowania systemow izolacji cieplnej dmlfoza,
na przyktad kotki rozporowe i profile.

Warstwa zbrojona — okrelona warstwa systemu stosowana béppinio na powierzchni
materiatu do izolacji cieplnej. Zawiera zbrojeni&arstwa zbrojona ma najgkiszy wplyw na
wiasciwosci mechaniczne systemu.

Siatki z widkna szklanego— okrelone tkaniny systemu skiadap s¢ z przdzy z cihglych
widkien szklanych w obu kierunkachatku i osnowy, z wykaczeniem odpornym na dziatanie
alkaliow.

Zbrojenie — okre&slone materiaty systemu osadzane w warstwie zbrpjoreelu zwekszenia jej
wytrzymatasci mechanicznej. Zbrojeniena gazwyczaj siatki z wtdkien szklanych lub siatki
metalowe.

Warstwa wykonczeniowa — okr&lony materiat mineralny, organiczny i/lub nieorgzamy
systemu, tworgcy jego wierzchni warstwe. Warstwa wykéczeniowa w pajczeniu z warstw
zbrojory stanowi zabezpieczenie przed oddziatywaniem wanwnlatmosferycznych; nadaje
réwniez systemowi faktuy i barne.

Systemowe elementy uzupetniage— listwy (profile) cokotowe (startowe)atowniki narazne
(ochronne), profile dylatacyjne, profile i elementiekoracyjne, podokienniki - gty do
zapewnienia funkcji technicznych BSO i uksztattoiegego powierzchni.

Izolacja termiczna — warstwa materialu o dym oporze cieplnym (R) zapobiegea
nadmiernemu doptywowi ciepta z budynku. W poddaszaewytkowych i stropodachach,

warstwa ta zapobiega nadmiernemu odptywowi ciepiakresie zimowym przez stropy ostatnich
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kondygnacji. W okresie letnim, w czasie upatéw,azipga natomiast nadmiernemu nagrzewaniu
sig¢ pomieszcze ostatnich kondygnacji, twogz okrelony mikroklimat.
Izolacja akustyczna — warstwa materialu o dym oporze akustycznym zapobiegsg

rozprzestrzenianiu shatasu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jgkich wykonania oraz za zgod§taz Dokumentagj
Projektows, ST i poleceniami Zamawigjego. Ogodlne wymagania dotyce rob6t podano w

ST.00. ,Wymagania Ogdine”.

1.6. Dokumentacg robét termomodernizacyjnych budynku stanowa:

- projekt budowlany, opracowany zgodnie z rozpdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 25
kwietnia 2012 poz. 462 r. w sprawie szczegotowegjaesu i formy projektu budowlanego (Dz. U.
z 2012r. poz. 462

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru radpiiradzone zgodnie z rozpaidzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004r. w sprawszczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznyeykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalnoaytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zrai@r. U. z 2005 r.
Nr 75, poz. 664 z pdiejszymi zmianami),

- dziennik posfpu robat, ktéry zagpuje dziennik budowy,

- dokumentywiadczice o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lulbog#owego

- zastosowania zyitych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustaw 16 kwietnia 2004 r. o
wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, p881), karty techniczne wyrobow lub
zalecenia producentéw dotyce stosowania wyrobow,

- protokoty odbiorow agciowych, kaicowych i robét zanikagych, z zadczonymi protokotami z
bada kontrolnych,

- dokumentacja powykonawcza czyli wéziej wymienione cgsci sktadowe dokumentacji robot

Z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonyigammbot (zgodnie z art. 3, pkt. 14 ustawy
Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. — Dz. U0B2r. Nr 207, poz. 2016 z fdiejszymi

Zmianami).
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce wigciwosci materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania

podano w ST.01. ,Wymagania ogolne”. Materiaty steane do wykonania dociegleprzegrod

zewrgtrznych powinny mié:
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- oznakowanie znakiem CE co oznacza,dokonano oceny ich zgodiwd ze zharmonizowan
norma europejsk wprowadzon do zbioru Polskich Norm, z europejséprobad techniczi lub
krajowa specyfikacj techniczia parstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europégsjo
Obszaru Gospodarczego, uzpamprzez Komisi Europejsk za zgoda z wymaganiami
podstawowymi, albo
- deklaragj zgodngci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydgmrzez producenta, zeli
dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobdajacych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczestwa okrélonym przez Komisj Europejsk, albo

oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacd®m s to wyroby nie podlegage
obowiagzkowemu oznakowaniu CE, dla ktorych dokonano ocayydndci z Polsk Norna lub
aproba4 techniczia, badz uznano za ,regionalny wyréb budowlany”.
Dodatkowo oznakowanie powinno uptivia¢ identyfikacg producenta i typu wyrobu, kraju
pochodzenia, daty produkcji. Specyfikacja nie oggwentualnych mic, dotycacych wymaga
dla poszczegdélnych bezspoinowych systemow odtepl@ocieplenie przegréd zewtnznych
(scian) naley wykona zgodnie z DokumentagjProjektowa metody, lekka-mokra w systemie
Zgodnym z Instrukgj ITB nr 334/2002 ,Bezspoinowy system ocieples@an zewgtrznych
budynkow”.

2.2. Rodzaje zastosowanych materiatow i elementowstemu BSO

2.2.1.Srodek gruntuj acy - materiat wodorozcigczalny (np. dyspersja akrylowa, wodny roztwor
szkla wodnego) stosowany, zale od rodzaju i stanu podia, do jego przygotowania przed
klejeniem plyt izolacji termicznej lub na powierrchwarstwy zbrojonej, przed wykonaniem

warstwy wykaczeniowe;.

2.2.2. Zaprawa (masa) klejca - gotowy lub wymagaicy zarobienia z wagdmateriat (na bazie
cementu modyfikowany polimerami, polimerowy/akrylpwnieszany z cementem, zbrojony
widknem szklanym) do klejenia plyt izolacji termicg do podtaa, zr@nicowany zalenie od
rodzaju izolacji (styropian, wetha mineralna). Wyk@prawy ma wptyw na klasyfikacpalnaci
wyrobu. W niektorych systemach zaprawa ddej stosowana jest tak do wykonania warstwy

zbrojonej. Wymagana konsystencja zaprawyzek@omiarowy): 10 +1cm.

2.2.3. Plyty i materiaty termoizolacyjne:
- ptyty ze styropianu EPS (polistyrenu spienionegjgpandowanego (EPS 70-040 Fasada) gr. 14
cm (nascianach powyej terenu do wysokai 25 m nad terenem) jako izolacja termiczna BSO

oraz ocieplenie podcieni (gr. 14 i 16cm). Mocowametod, klejenia oraz za pomadacznikdéw
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mechanicznych. Plyty o krayziach prostych lub frezowanych. Szczegétowe wymegdla ptyt

ze styropianu ok&a norma PN-EN 13163;

- ptyty z polistyrenu ekspandoowanego XPS gr.13cma scianach cokotowych iscianach
fundamentowych do 1,5m paej terenu) jako izolacja termiczna BSO w strefach o
podwyzszonym oddziatywaniu wilgoci. Szczegétowe wymagardéa ptyt z polistyrenu
ekstrudowanego okfk norma PN-EN 13164;

- plyty z welny mineralnej zwyktej gr. 14 cm (f@ianach powsej wysokdaci 25 m nad terenem).
Mocowanie mechaniczne. Szczegbtowe wymagania gtazphetny mineralnej okta norma PN
EN 13162;

- plyty z welny mineralnej gr. 10 +10cm (na stropieldasza) jako izolacja termiczna.

2.2.4. taczniki mechaniczne:

- kolki rozporowe — whkycane lub wbijane, wykonane z tworzywa sztucznegto(n polipropylen,
poliamid, polietylen) lub z blachy stalowej, z rdEm metalowym lub z tworzywa. Wypasae

sa w talerzyki dociskowe, dodatkowo - wakki termoizolacyjne, zmniejszge efekt powstawania
mostkow termicznych. Kotki naky stosowé do mocowania ptyt z wetny mineralnej zwyktej oraz
ptyt ze styropianu w navmikach budynku, przy ociepleniach paiey 12m oraz gdy rimosé
podtaza jest niska i trudna do olétenia;

- profile mocujce — metalowe (ze stali nierdzewnej, aluminiumjreety, stiace do mocowania

piyt izolacji termicznej o frezowanych kradziach.

2.2.5. Zaprawa zbropca — oparta na bazie cementu lub bezcementowa (nppetsja
akrylowopolimerowa), zawieraga wypetniacze (tale widkna) masa, nanoszona na powierzghni
piyt izolacyjnych, w ktOrej zatapiana jest siatkargjaca. W niektorych systemach tworzy

samodzielnie warstyvzbrojory.

2.2.6. Siatka zbrojca — siatka z widkna szklanego (impregnowanego przakmlicznie) o

gramaturze min. 145 g/m2, wtapiana w zaprairopca.

2.2.7. Zaprawy (masy) tynkarskie

- zaprawy mineralne — oparte na spoiwach mineralnfineralno — polimerowych) suche
zaprawy do wykonywania tynkow cienkowarstwowych.mi maliwosci barwienia, zgodnie z
zaleceniami producentéw, dla poprawy cech optydanynasikliwosci i odporndci na
zanieczyszczenia wymagarwykle malowania farbami elewacyjnymi. Uziarniedienm faktura
powierzchnia gtadka, petna.

- tynk mozaikowy — przeznaczony dgznego wykonywania wypraw dekoracyjnych na zswn

budynku. Mana go stosow@ana wszystkich rownych podtach mineralnych, takich jak beton,
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tynki cementowo-wapienne, cementowe, plyty gipséadenowe, drewnopochodne oraz na
warstwach zbrojonych w systemach dociégdedynkéw. Przeznaczony jest zwtaszcza na cokoty.
Gotowy do aycia tynk, wykonany na bazig/wicy akrylowej z dodatkiem barwionego kruszywa

kwarcowego.

2.2.8. Elementy uzupetniajce (akcesoria systemowe BSO):
- profile cokotowe (startowe) - elementy aluminiovetzace do systemowego uksztattowania
dolnej kravedzi powierzchni BSO, mocowane do padiaa pomog kotkdw rozporowych,
- naraniki ochronne, elementy: z widkna szklanego (sjaRCW, blachy stalowej i aluminiowej
(z ramionami z siatki), shace do zabezpieczenia (wzmocnienia) kgdri (naranikdw
budynkéw, dciezy itp.) przed uszkodzeniami mechanicznymi,
- listwy krawedziowe - elementy ze stali nierdzewnej (aluminiwshzace do wykonywania stykéw
BSO z innymi materiatami (nps$oieznicami),
- profile dylatacyjne - elementy metalowe lub z kmé szklanego, shice do ksztattowania
szczelin dylatacyjnych na powierzchni BSO,
- t&my uszczelnigjce - rozpgzne t&my z elastycznej, bitumizowanej pianki (poliuretewsp) do
wypetniania szczelin dylatacyjnych, poken BSO z dcieznicami, obrobkami blacharskimi i
innymi detalami elewacyjnymi,
- pianka uszczelnigga - materiat do wypetniania nieszczelnychapo& migdzy ptytami izolacji,
- Siatka pancerna - siatka z wtokna szklanego oosninnej strukturze (gramatura ~500 g/m2), do
wykonania wzmocnione] warstwy zbrojonej BSO w siolf o podwyszonym oddziatywaniu
mechanicznym (np. do wysad@ 2m ponad poziomem terenu),
- siatka do detali - siatka z widkna szklanego likaej strukturze (gramatura ~50 g/m2) do
ksztaltowania detali elewacji (boniowanie, profjle)

profile (elementy) dekoracyjne - gotowe elementy ksztattowania elewacji (gzymsy,
obramienia, podokienniki), wykonane z granulatulaazé&go, styropianu, pokrywane ewentualnie
warstwg zbrojorg i malowane,
- podokienniki - systemowe elementy, wykonane ztptaocynkowanej lakierowanej, powlekanej,

dostosowane do moriaz BSO.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Zgodnie z okr&leniem art. 2 pkt 1 Ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 wyrobach budowlanych
bezspoinowe systemy ocieplani@wyrobami budowlanymi i powinny ldystosowane zgodnie z
wydanymi im aprobatami. Wynika z tego wymog konreszi wytacznego stosowania sktadnikow
systemu, wymienionych w odpowiedniej Aprobacie Trechnej, pkt 3.1. Materialy i elementy. Na
rynku europejskim (w tym krajowym) dokumentem domzspcym BSO do obrotu as
Europejskie Aprobaty Techniczne (EAT), udzielaneoparciu o Wytyczne do Europejskich
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Aprobat Technicznych — ETAG nr 004, na rynku krajaw— Aprobaty Techniczne ITB, udzielane
w oparciu o Zalecenia Udzielania Aprobat TechnicInZUAT).

2.4. Warunki przyj ecia na budowe wyrobéw ociepleniowych

Wyroby do systemow ociepleniowych mpby¢ przyjete na budow, jesli spetniap nastpujace
warunki:

- g zgodne z ich wyszczegolnieniem i charakterysiyidan w specyfikacji technicznej,

- ¢ wlasciwie oznakowane i opakowane,

- spetniag wymagane wisciwosci, wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

- producent dostarczyt dokumentwiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania oraz karty katalogowebdw lub firmowe wytyczne stosowania
wyrobow. Niedopuszczalne jest stosowanie do robdepbeniowych wyrobéw nieznanego
pochodzenia. Przgfie materiatow i wyrobow na budevpowinno by potwierdzone wpisem do

dziennika budowy /pogpbu robaot/.

2.5. Warunki przechowywania i sktadowania wyrobow @ robét ociepleniowych

Wszystkie materialy powinny Bydostarczane w oryginalnych opakowaniach i przegtame
zgodnie z instrukegj producenta oraz odpowiednAprobat Technicza. Podstawowe zasady
przechowywania:

- srodki gruntupce, gotowe masy (zaprawy, kleje), farby - przechoadyw szczelnie zamkaiych
opakowaniach, zabezpieczonych przed b&aamim nastonecznieniem

i dzialaniem mrozu, przez okres zgodny z wytyczngnoducenta,

- materiaty suche - przechowyévav szczelnie zamkaiych opakowaniach, w warunkach suchych,
przez okres zgodny z wytycznymi producenta,

- izolacja termiczna - piyty ze styropianu i wetmyineralnej przechowywaw warunkach
zabezpieczonych przed uszkodzeniem i oddziatywamiamnkéw atmosferycznych,

- siatki zbrogce, listwy, profile, okltadziny - przechowywav warunkach zabezpieczonych przed

zanieczyszczeniem i uszkodzeniem mechanicznym.

3. SPRZT

3.1. Ogdlne wymaganialotyczice sprztu podano w ST.00. ,Wymagania ogolne”

3.2. Sprzt do wykonywania BSO:

3.2.1. Do prowadzenia robot na wysékio- wszystkie typy rusztoweai urzadzen transportu

pionowego, stosowanych do robét elewacyjnych,
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3.2.2. Do przygotowania mas i zapraw - mieszarktcimeaiczne (wolnoobrotowe), stosowane do
mieszania mas, zapraw i klejéw budowlanych,

3.2.3. Do transportu i przechowywania materiatbvopakowania fabryczne, de pojemniki
(silosy, opakowania typu ,big bag”) do materiatéuckych i o konsystencji past,

3.2.4. Do naktadania mas i zapraw - tradycyjny @prnarzdzia do naktadaniagcznego (pace,
kielnie, szpachelki, faty) oraz do podawania i mdkinia mechanicznego (pompy, pompy
mieszajce, agregaty, pistolety natryskowe), zakv systemowym zestawieniu z pojemnikami na
materiaty,

3.2.5. Do cicia piyt izolacji termicznej i ksztattowania ich ypierzchni i kravedzi — szlifierki
reczne, pity eczne i elektryczne, frezarki do ksztattowania kdai i powierzchni piyt
(boniowanie),

3.2.6. Do mocowania piyt - wiertarki zwykle i udam, osprzt (nasadki) do ksztaltowania
otworéw (zagtbianie talerzykow i kizkow termoizolacyjnych),

3.2.7. Do ksztaltowania powierzchni tynkow - pat@mve, z tworzywa sztucznego, ngzia do
modelowania powierzchni,

3.2.8. Pozostaly spgiz- przyrzady miernicze, poziomnice, faty, niwelatory, szntngserskie itp.

4. TRANSPORT

4.1.0go6lne wymaganialotyczice transportu podano w ST.00. ,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatow

Materiaty wchodzce w sktad BSO oraz pozostate materiaty izolacypadéery transportowé
zgodnie z wymaganiami producentow materiatdw, agiypliechnicznej, zasadami eksploatacii
srodkow transportowych i przepisami ruchu drogowedtyroby do robdt ociepleniowych mag
by¢ przewaone jednostkami transportu samochodowego, kolejoywegodnego i innymi.
Zatadunek i wytadunek wyrobéw w jednostkach tadwmkch (na paletach) natg prowadzé
sprztem mechanicznym, wypasanym w osprat widtowy, kleszczowy lub chwytakowy.
Zatadunek i wyladunek wyrobow transportowanych tazevykonuje st recznie. Rczny
zaladunek zaleca esi prowadzt przy maksymalnym wykorzystaniu sptu i narzdzi
pomocniczych, takich jak: kleszcze, chwytaki, agriiki, wozki. Przy zatadunku wyrobéw naje
przestrzega zasad wykorzystania petnej tadowobjednostki transportowej. Do zabezpieczenia
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem jednostednkamvych w czasie transportu naje
stosowa: kliny, rozpory i bariery. Do zabezpieczenia wydabluzem w trakcie transportu naje
wykorzyst& materialy wyciotkowe, amortyzujce. Srodki transportu do przewozu wyrobow
izolacyjnych workowanych musaimazliwia¢ zabezpieczenie tych wyrobow przed zawilgoceniem

i zniszczeniem mechanicznym.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogolne zasady wykonania robgodano w ST.00. ,Wymagania ogdélne”.

5.2. Warunki przystapienia do robot ociepleniowych
Niedopuszczalne jest stosowanie elementéw sktadovayzroznych systemow ociepleniowych !
Przed rozpocgiem robot zwazanych z wykonaniem BSO naje

przygotowa plan bezpiecaestwa i ochrony zdrowia (bioz) i zapewniodpowiednie
zagospodarowanie placu budowy,
- wykona caty zakres monta (wymiany) stolarki islusarki okiennej i drzwiowej zewetrznej,
przegé i przylaczy instalacyjnych na powierzchni przeznaczonejvgkonania BSO,

- wykona& zabezpieczenia stolarklusarki, okltadzin i innych elementéw elewacii.

5.3. Wymagania dotyczce podi@a pod roboty ociepleniowe

Przed rozpoaxiem robét nalgy wykona ocere podiaza, polegaica na kontroli jego czystai,
wilgotnasci, twarddci, nasakliwosci i rownasci.

Proba odporncsci na scieranie - ocena stopnia zapylenia, osypywania powierzchni lub
wystepowania pozostati wykwitéw i spiekdw za pomagcdtoni lub czarnej, twardej tkaniny.
Proba odpornacsci na skrobanie (zadrapanie)- wykonanie krzgowych nacté¢ i zrywanie
powierzchni lub ocena zwa#d i nosnosci podiaza oraz przyczeproi istniepcych powtok za
pomog rylca.

Proba zwilzania - ocena chionnii (nasakliwosci) podtaza za pomog mokrej szczotki, gdzla
lub spryskiwacza.

Sprawdzenie réwndci i gtadkosci - okreslenie wielkagci odchyteksciany (stropu) od ptaszczyzny
I kierunku pionowego (poziomego). Dopuszczalne woiart zaleee s od rodzaju podiza
(konstrukcje murowe, Zelbetowe monolityczne,Zelbetowe prefabrykowane, tynkowane).
Okreslone @ one w odpowiednich normach przedmiotowych wymiapatn SST. ll&¢ i
rozmieszczenie poddanych badaniom miejsc powinnaozliwi¢ uzyskanie wynikow,
miarodajnych dla catej powierzchni podéona obiekcie. Kontroli wymaga tak wytrzymatdé
powierzchni podtay. Dotyczy to przede wszystkim podio istniepcych — zwietrzatych
powierzchni surowych, tynkowanych i malowanych. \Wzypadku vatpliwosci dotyczcych
wytrzymataici naleey wykona jej badanie metad ,pull off’, przy zastosowaniu uszizenia
badawczego (testera, zrywarki). k@ take wykona proke odrywania przyklejonych do podia

prébek materiatu izolacyjnego.
5.4. Przygotowanie podiea

Zaleznie od typu i stanu podia (wynik oceny) natey przygotowa je do robot zasadniczych:

- oczyci¢ podiaze z kurzu i pytu, usugt zanieczyszczenia, pozostadosrodkoéw antyadhezyjnych
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(olejow szalunkowych), mleczko cementowe, wykwitigne castki materiatu podtza,
- usum¢ nierobwndci i ubytki podtara (skucie, zeszlifowanie, wypetnienie zapgamyrownawca),
- usun¢ przyczyny ewentualnego zawilgocenia padioodczeké& do jego wyschriia,
- w przypadku istniggych poditay usuré warstwg ztuszczé, spzkan, odspajacych se tynkow i
warstw malarskich. Sposob przygotowania powierzcfuryszczenie stalowymi szczotkami,
metoda strumieniowa (#Ge rodzajescierniw, cknieniowa) naley dostosowé do rodzaju i
wielkosci powierzchni podiga, powstate ubytki wypelizaprava wyrbwnawca,
- wykon& inne roboty przygotowawcze podly przewidziane w dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznej szczegbtowej oraz przexipcenta systemu,

wystajce lub widoczne nieusuwalne elementy metalowe powiby zabezpieczone

antykorozyjnie.

5.5. Wykonanie bezspoinowego systemu ocieplgBSO)

Roboty naley wykonywa& przy spetnieniu wymaga producenta systemu, dotycych
dopuszczalnych warunkéw atmosferycznych (ngjciej - temperatura od +5 do +25°C, brak
opadow, silnego nastonecznienia, wysokiej wilgétnopowietrza). Zalecane jest stosowanie
mocowanych do rusztowia oston, zabezpieczgjych przed oddziatywaniem opadow
atmosferycznych, promieniowania stonecznego i wiatiektore systemy zawiergjodmiany
materiatow, uméliwiajace wykonywanie prac w warunkach podwyonej wilgotnéci powietrza i

obnizonej temperatury powietrza (nocnych przymrozkow).

5.5.1. Gruntowanie podiga
Zaleznie od rodzaju i stanu pocdia oraz wymaga producenta systemu najenanigé srodek

gruntupcy na cad jego powierzchri.

5.5.2. Monta plyt izolacji termicznej

Przed rozpocxiem montau pityt naley odkopa sciany zewwtrzne obiektu na gbokas¢ 1,5m,
wykona® izolacg pionowy z zaprawy uszczelnigiej lub z folii ptynnej, a nagpnie wyznaczy
potozenie ich dolnej krawdzi i zamocowa wzdhuz niej listwe cokotows (3 kotki rozporowe na mb
listwy oraz po jednym w skrajnych otworach). Zameead takze profile i listwy w miejscach
krawedzi BSO i zakaczer lub stykdéw z innymi elementami elewacji. Za pomaznuréw
wyznaczy plaszczyza piyt izolacji. Nanig¢ zaprawe klejaca na powierzchnie piyt izolacji
termicznej, zalenie od réwnéci podiaza, w postaci plackéw i gifego pasma na obwodzie piyty
(metoda pasmowo - punktowa) lub pambkowary na calej powierzchni plyty. Plyty z welny
mineralnej nalgy zaszpachlowawcze&niej zapravg na catej powierzchni. Nie nale dopuszcza
do zanieczyszczenia kradzi ptyty zapraw. Ptyty naklejé w kierunku poziomym (pierwszy 4d

na listwie cokotowej) przy zastosowaniuagania (przesuncie min.15cm). Zapewdaiszczelné¢
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warstwy izolacji termicznej poprzegiste utaenie piyt i wypetnienie ewentualnych szczelin
paskami izolacji lub - w przypadku styropianu —nka uszczelnigica. Po zwizaniu zaprawy
klejacej, ptaszczyzg piyt izolacji termicznej zeszlifowa do uzyskania rownej powierzchni.
Zgodnie z wymaganiami systemowymi, nie wasej, niS 24 godziny po zakmzeniu klejenia,
naleey wykon& mocowanie dcznikami mechanicznymi (kotkami rozporowymi). Diygo
tacznikdw zaleéna jest od grubimi ptyt izolacji termicznej, stanu i rodzaju podéo Ich rozstaw
(min. 4 szt./m2) -od rodzaju izolacji termicznaitiefy elewacji. Po nawierceniu otworéw uluig

w nich kotki rozporowe, a naginie wkeci¢ lub wbi¢ trzpienie.

5.5.3. Wykonanie detali elewacji
W nastpnej kolejndci uksztaltowd detale BSO - &ieza, krawedzie naranikow budynku i
osciezy, szczeliny dylatacyjne, styki i pgdzenia - przy zastosowaniu paskéw cienkich phyliaiejd

termicznej, naranikéw, listew, profili, kstownikow, tam i paskow siatki zbrage;.

5.5.4. Wykonanie warstwy zbrojonej

Do wykonania warstwy zbrojnej moa przysipic nie wczéniej niz po trzech dniach od
przyklejenia ptyt. Prace rozpoczynamy od przeselgoia ewentualnych nierowéad ptaszczyzny
piyt styropianowych. Wykonanie warstwy zbrojnej e@ghd na rozprowadzeniu zaprawy
rownomiernie po catej powierzchni termoizolacjitiopieniu w na kolejnych paséw siatki.
Prawidtowo zatopiona siatka powinnacbgatkowicie niewidoczna spod powierzchni kleju € ni
powinna bezp@ednio styka si¢ z powierzchrg ptyt. Warstwa zbrojna musi bywarstw ciagta,
tzn.ze kolejne pasy siatki musby¢ uktadane z zaktadem min.10cm§ zen nar@gach powinien on
wynosi min. 15cm. W celu zwkszenia odporni@i warstwy termoizolacji na uszkodzenia
mechaniczne, na wszystkich nzsioh pionowych budynku oraz na nzaoh dciezy drzwi i okien,
naleey wklei¢ aluminiowe listwy nargne z siatg. W dalszej kolejnéci naleey wzmocné
powierzchniescian w gsiedztwie styku pionowych i poziomych nayootworéw okiennych i
drzwiowych, poprzez zatopienie w zaprawie paskdéatksio wymiarach ok. 20x30cm. Paski te
powinny by ustawione poddem 45st. do linii wyznaczonych przez krglzie Gciezy. Ostatni
czynndcia jest wygtadzenie warstwy zbrojnej pametalova. Starannéé prac jest szczegolnie
wazna, nie tylko ze wzgddéw konstrukcyjnych, ale i estetycznych.zéle po wygtadzeniu
pozostan jakies nierowndci, to naley je koniecznie zeszlifowa poniewa ze wzgédu na mat

grubas¢ wyprawy tynkarskiej magone uniemdliwi ¢ jej prawidtowe wykonanie.
5.5.5. Gruntowanie warstwy zbrojonej

Zaleznie od wybranego systemu BSO, na powierzchni warsiabrojonej nani€ srodek

gruntupcy. Zastosowanie podkfadu zapobiega przedostavenido warstwy tynku szlachetnego
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zanieczyszcze z zapraw klejcych, chroni i wzmacnia podie, a przede wszystkim zgkisza

przyczepnéc tynku do podiaa

5.5.6. Warstwa wykaczeniowa - tynkowanie i malowanie

Warstw wykonczeniova wykona& po zwhzaniu (wyschriciu) zaprawy zbrajcej - nie wczéniej,
niz po uptywie 48 godzin od jej wykonania. Po ewemntyal zagruntowaniu (zateie od wymaga
systemowych) nanéé masg akrylowego tynku cienkowarstwowego. Wypkatynkarsk nalezy
wykonywa: nie wczéniej niz po 3 dniach od wykonania warstwy zbrojonej i nigémej niz po 3
mieshcach od wykonania tej warstwy. Wyprawtynkarslkh naley wykonywa zgodnie z
przewidziam w projekcie faktug. Mas tynkarsly nalezy rozprowadzé za pomog kielni, pac lub
aparatu tynkarskiego, zawsze w kierunkwiezo natazonej warstwy. W celu unikacia
widocznych plaszczyzn styku edizy wyschngtym a swiezo nakladan mas tynkarsk, nalery
zapewnt wystarczaica liczbe robotnikéw, co pozwoli ha ptynne wykonywanie wywraKazdego
rodzaju przejcia miedzy r&nymi elementami budowlanymi jak: balustrady, patapel. Musz
by¢ wykonane w sposéb gwaramtoy ich szczelne zabezpieczenie przed opadami. W tym
przypadku nalgy stosowa m.in. r&znego rodzaju tany uszczelniajce typu rozpgznego.

- Wykonanie podkiadu tynkarskiego

Pod tynk cienkowarstwowy nafe wykona podkiad z masy tynkarskiej. Podkiad rigleanigc
na ca4 powierzchng sciany watkiem malarskim lubgolzlem, zgodnie z zaleceniami Producenta.
- Wykonanie tynku mineralnego

Na gotowy podkiad naky natazy¢ warstwe tynku mineralnego. Warstwa powinnachy grubgci
ziarna kruszywa. Nadmiar materiatu nglesciagna¢. Powstad powierzchng lekko zatrzé
uzyskupc zadary fakture. Materiat naley naktad& metod, ,mokre na mokre” nie dopuszczajdo
zaschngcia zatartej partii przed nagnicciem kolejnej aby uniki® wyraznego miejsca
pofaczenia. Tynkowaas powierzchng nalezy chront zaréwno w trakcie prac, jak i w okresie
wysychania tynku, przed bezpednim nastonecznieniem, dziataniem wiatru i opadow
atmosferycznych. Temperatura pagta otoczenia powinna wynasod 5° C do 25° C, zgodnie z
zaleceniami Producenta. Powierzahtyinku pomalowéa wybranym rodzajem farby — zatde od
wymaga projektu, systemu i warunkésvodowiskowych. Ze wzghu na powstawanie nagien
termicznych na elewacjach potudniowych i zachodni@dezy unikat stosowania koloréw

ciemnych o wspotczynniku odbicia rozproszonego pjr80.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot podano w ST.00. ,Wymagania ogélne”

6.2. Badania przed przysipieniem do rob6t ociepleniowych
Przed przysipieniem do robét ociepleniowych najeprzeprowadzi badania materiatéw, ktore

beda wykorzystane do wykonywania robét oraz dokboaeny podiea.

6.2.1. Badania materiatow

Badanie materialdw przeprowadza gicsrednio na podstawie zapiséw w dzienniku budowy,
dotycaicych przygcia materiatbw na budow oraz dokumentéw towarzygzych wysytce
materialtdbw przez producenta, potwierdzach zgodnét uzytych materiatdw z wymaganiami
dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczrggczegbtowej) pokrycia, opracowanej dla

realizowanego przedmiotu zamowienia oraz normamigtanymi w niniejszej ST.

6.2.2. Ocena podiza

Badanie stanu podia naley przeprowadz wedtug wymaga okreslonych w niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie rob6t

Jaka¢ i funkcjonalnd¢ BSO zaley od prawidtowdci wykonania wszystkich kolejnych etapéw
systemowo okrdonych robét. Z tego wzgtlu, w czasie wykonywania robot szczegolnieznea
jest biezaca kontrola rob6t zanikagych (ulegajcych zakryciu). Dotyczy to przede wszystkim:
6.3.1. Kontroli przygotowania podia - naénosci, czystdci, wilgotndsci, nasgkliwosci
(wykonania warstwy gruntagej), rowndci powierzchni,

6.3.2.Kontroli jakosci klejenia ptyt izolacji termicznej - monta profili cokotowych, przyklejenia
ptyt na powierzchni i krawdziach, szczelnmi stykdéw ptyt, wypetnienia szczelin, czy$td
krawedzi piyt, uksztattowania detali elewacji - dylatastykow i pohczen,

6.3.3. Kontroli wykonania mocowania mechanicznego - roanigenia i rozstawu kotkéw
rozporowych, potgenia talerzykow (kgzkoéw) wobec plaszczyzny plyt (w ptaszémje lub do
1mm poza ri),

6.3.4. Kontroli wykonania warstwy zbrojonej - zbrojenia ashego otwordow, zabezpieczenia
krawedzi, wielkasci zaktadéw siatki, pokrycia siatki zbegiej, grubdéci warstwy i jakdci
powierzchni warstwy zbrojonej, wykonania jej grumgmia, mocowania profili. Wykonanie
systemu nie powinno powodowazkodliwych gknig¢ w warstwie zbrojonej, tzn.ggnig¢ na
pohaczeniach piyt i/lub gknie¢ 0 szerokéci wigkszej n§ 0,2 mm,

6.3.5. Kontroli wykonania gruntowania powierzchni warstwirojonej - sprawdzenie zakresu

wykonania (w przypadku systemowego wymagania),
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6.3.6.Kontroli wykonania warstwy wyk@czeniowej:
- tynku — pod wzgidem jednolitéci, rowndci, koloru, faktury,

- malowania — pod wzgtlem jednolitéci i koloru.

6.4. Badania w czasie odbioru robo6t

6.4.1. Zakres i warunki wykonywania bada

Badania w czasie odbioru rob6t przeprowadzacsiem oceny spetnienia wszystkich wymaga
dotyczcych rob6t ociepleniowych, w szczeg&dow zakresie:

- zgodndci z dokumenta@j projektows i specyfikacy technicza wraz z wprowadzonymi
Zmianami naniesionymi w dokumentacji powykonawczej,

- jakaoéci zastosowanych materiatéw i wyrobdw,

- prawidtowaci przygotowania podta,

- prawidtowaci wykonania ocieplenia i szczegotow systemu o@wigiwego,

- prawidtowdci wykonania termoizolacji metad wdmuchiwania granulatu, zgodnie z
wymaganiami podanymi w niniejszej ST.

Przy badaniach w czasie odbioru robot malerykorzystywa wyniki bada dokonanych przed
przystpieniem do robdt i w trakcie ich wykonywania. Przpdzystpieniem do bada przy
odbiorze nalgy na wsgpie sprawdai na podstawie dokumentéw czy gatone wyniki bada
dokonanych przed przygtieniem do robot potwierdzgjze przygotowane podia nadawaty si

do wykonania robot ociepleniowych, ayte materialy spetniaty wymagania niniejszej ST. Do
bada odbiorowych nalgy przystpi¢ po catkowitym zakfaczeniu robot.

6.4.2. Opis bada odbiorowych

W trakcie dokonywania odbioru robot natedokon& oceny wykonanych robot elewacyjnych z
zastosowaniem systeméw ocieplanieian poprzez poréwnanie z wymaganiami podanymi
systemow niniejszej ST, ktére powinny uwaiiac wymagania producenta systemu docieplenia,
normy dotyczce warunkéw odbioru, a tak ,Wytyczne wykonawstwa, oceny i odbioru robot
elewacyjnych z zastosowaniem zetvanych zespolonych systemdOw ocieplat@an” - wyd.
przez Stowarzyszenie na Rzecz Systemow OdigpMarszawa 2004 r. m.in. zgodnie zstig
~Warunkow technicznych wykonania i odbioru robétdbwlanych” dla tynkéw o fakturze
specjalnej do powierzchni BSO, pokrytych tynkiemendiowarstwowym, nahy stosowa
wymagania normy PN-70/B-10100 ,Roboty tynkowe. Tiymkiykte. Wymagania przy odbiorze”.
Wedtug tej normy odchylenia wymiarowe wykonanegonkty powinny miéci¢ sie w

nastpujacych granicach:
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Kategoria Odchylenie Odchylenie powierzchni i krawedzi od Qdchylenie
tynku powierzchni tynku kierunku przecinajacych sie
od ptaszczyzny | ptaszczyzn od
odchylenie krawedzi plonowego poziomego kata
od linii proste] przewidzianego
w dokumentacji
1l Nie wigksze niz 3 mm Nie wieksze niz 2 Nie wieksze niz 3 Nie wieksze niz
I w liczbie nie wiekszej mm mm na 1 m i ogdtem 3mmna1m
niz 3 na cate) diugosci | na 1 miogdtem nie nie wiece] niz 6 mm
laty kontrolne] 2 m wigce] niz 4 mm na catej powierzchni
W pomieszczeniach miedzy przegrodami
do 3.5 m wysockosci plonowymi
araz nie wiecej niz (Sciany, belki itp.)
B mm w pomieszcz.
powyze] 3,5 m
wysokosci

Obowiazuja takze wymagania:

- odchylenia promieni krzywizny powierzchni fasetyek itp. od projektowanego promienia nie
powinny by wigksze nk 7mm,

- dopuszczalne odchylenia od pionu powierzchniawkdzi zewrgtrznych tynkOw nie powinny
by¢ wigksze nz 10mm na cate] wysokoi kondygnacji i 30 mm na catej wysakm budynku.
Pokryta tynkiem cienkowarstwowym i ewentualnie madoa powierzchnia BSO powinna
posiadé jednorodny i staty kolor i faktgr Niedopuszczalne jest wygbwanie na jej powierzchni

lokalnych wypuktdci i wklgstosci, mazliwych do wykrycia wswietle rozproszonym.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady przedmiaru i obmiaru robépodano w ST.00. ,\Wymagania ogdine”.

7.2. Jednostki oraz zasady przedmiarowania i obmiawania

7.2.1 Powierzchni ocieplenie przegréd zewmmznych budynku §cian, stropodachéw, taraséw)
oblicza st w metrach kwadratowych, jako iloczyn didgbscian w stanie surowym (dkcian w
rozwinieciu przez wysok& mierzora od wierzchu cokotu (dolnej kraxdzi) do gornej krawdzi
warstwie ocieplonej).

7.2.2.Z powierzchni potica si powierzchnie nieocieplane i powierzchnie otwordigksze od 1
m2, doliczagc w tym przypadku do powierzchni ocieplenia powiirze osciezy, obliczory w m2,

jako iloczyn dtugéci osciezy mierzonych wswietle ich kravgdzi i szerokéci, wraz z grubgcia

ocieplenia.
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8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1. OgllIne zasady odbioru robépodano w ST.00. ,Wymagania ogdlne”

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Do robdét zanikajcych przy wykonywaniu rob6t ociepleniowych naleprzygotowanie wraz z
ewentualnym gruntowaniem podiy klejenie piyt izolacji termicznej, wykonywaniearstwy
zbrojonej i ewentualne jej gruntowanie. Ich odkpéwinien zosté wykonany przed rozpoegiem
nastpnego etapu. Nalg przeprowadz badania wymienione w niniejszej specyfikacji. W
przypadku pozytywnego wyniku batddzgodndci z dokumenta@j projektows i specyfikacy
techniczm) mazna zezwolt na rozpocgcie wykonywania nagpnych etapow robét.

W przeciwnym przypadku (negatywny wynik baylanalezry okresli¢ zakres prac i rodzaj
materiatdbw koniecznych do usgnia nieprawidiowéci. Po ich wykonaniu badania naje
powtérzye. Wszystkie ustalenia zadane z dokonanym odbiorem robdt uleggch zakryciu
nalezy zapis& w dzienniku budowy lub protokole podpisanym prpezedstawicieli inwestora

(inspektor nadzoru) i wykonawcy (kierownik budowy).

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanej czgsci robot. Odbioru cgciowego
rob6t dokonuje si dla zakresu okéonego w dokumentach umownych, wedtug zasad jai prz
odbiorze ostatecznym robét. Celem odbiorgsciowego jest wczesne wykrycie ewentualnych
usterek w realizowanych robotach i ich usgre przed odbiorem Kmowym. Odbiér cgsciowy
robot jest dokonywany przez inspektora nadzoru wecaoBci kierownika budowy. Protokot
odbioru czsciowego jest podstaydo dokonania egciowego rozliczenia robot, eli umowa tak

forme przewiduje.

8.4. Odbidr ostateczny (kacowy)

Odbidr kaicowy stanowi ostatecamocere rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
zakresu (ilgci), jakadsci i zgodndci z dokumentaaj projektows. Odbior ostateczny przeprowadza
komisja, powotana przez zamawieggo, na podstawie przedimych dokumentow, wynikow
bada oraz dokonanej oceny wizualnej. Zasady i termimy@ywania komisji oraz czas jej
dziatania powinna ok&aé umowa. Wykonawca robdét oboygiany jest przediy¢ komisji
nastpujace dokumenty:

- dokumentagj projektows z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonyvearobot,

- szczegotowe specyfikacje techniczne ze zmianaprowadzonymi w trakcie wykonywania
robot,
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- dziennik budowy /pogbu robot/ i ksiski obmiarow z zapisami dokonywanymi w toku
prowadzonych robét, protokoty kontroli spisywanerakcie wykonywania prac,

- dokumenty swiadcace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego zastwsawiytych
materiatéw i wyrobéw budowlanych,

- protokoty odbioréw robot ulegajych zakryciu i odbioréw eciowych,

- instrukcje producenta systemu ociepleniowego,

- wyniki bada laboratoryjnych i ekspertyz.

W toku odbioru komisja obowkana jest zapoztasie z przedigonymi dokumentami,
przeprowadd badania zgodnie z wytycznymi podanymi w niniejs&J, poréwna je z
wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowej pesyfikacji technicznej robot
ociepleniowych, opracowanej dla realizowanego praetl zamdéwienia oraz dokofizoceny
wizualnej. Roboty ociepleniowe powinny dyodebrane, peli wszystkie wyniki bada sa
pozytywne, a dostarczone przez wykonawokumenty $ kompletne i prawidtowe pod wzaglem
merytorycznym. Jeeli chociaby jeden wynik bada byt negatywny roboty ociepleniowe nie
powinny zosta odebrane. W takim przypadku nafavybrat jedno z nagpujacych rozwazan:

- jezeli to mazliwe, nalezy ustalt zakres prac korygagych, usua¢ niezgodnéci wykonanego
ocieplenia z wymaganiami okslenymi w dokumentacji projektowej i specyfikacjictenicznej i
przedstawd je ponownie do odbioru,

- jezeli odchylenia od wymaganie zagraaja bezpieczéstwu wytkownika, trwatdci i szczelnéci
ocieplenia, zamawiagy maze wyrazé zgod; na dokonanie odbioru koowego z jednoczesnym
obnizeniem wartéci wynagrodzenia w stosunku do usfaienownych,

- w przypadku, gdy nieasmazliwe podane wyej rozwiazania, wykonawca zobow#any jest do
usungcia wadliwie wykonanych rob6t ociepleniowych, wylkdne ponownie i powtornie zgtasi
do odbioru.

W przypadku niekompletroi dokumentéw odbiér me by dokonany po ich uzupetnieniu.

Z czynnaci odbioru sporadza s¢ protokdt podpisany przez przedstawicieli zamaydego i
wykonawcy. Protokét powinien zawigra

- ustalenia podje w trakcie prac komisji,

- ocerg wynikow bada,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ichiesia,

- stwierdzenie zgodnrai lub niezgodnéci wykonania ocieplenia z zamowieniem.

Protokot odbioru kacowego jest podstawdo dokonania rozliczenia koowego pomidzy

Zamawiagcym a wykonawg.
8.5. Odbidr po uptywie okresu kkojmi i gwarancji

Celem odbioru po okresiekojmi i gwarancji jest ocena stanu ocieplenia pgtkowaniu w tym

okresie oraz ocena wykonywanych w tym okresie ewanych robot poprawkowych, zgzianych
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z usuwaniem zgtoszonych wad. Odbior po uptywie siknekojmi i gwarancji jest dokonywany na
podstawie oceny wizualnej ocieplenia, z uwadgieniem zasad opisanych w pkt. ,Odbior
ostateczny (kicowy)”. Pozytywny wynik odbioru pogwarancyjnego tjggdstaw do zwrotu
kaucji gwarancyjnej, negatywny do ewentualnego dakoa potgcen wynikajacych z obnionej
jakasci robo6t. Przed uptywem okresu gwarancyjnego zamgey powinien zgtosi wykonawcy

wszystkie zauwaone wady w wykonanych robotach ociepleniowych.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogdlne ustalenia dotyce podstawy ptatnéci podano w ST.00. ,Wymagania
Ogolne”

9.2. Zasady rozliczenia i ptatnéci

Rozliczenie robdét ociepleniowych b by dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego
zakresu roboét i ich kaowym odbiorze lub etapami oktenymi w umowie, po dokonaniu
odbiorow czsciowych robot. Ostateczne rozliczenie umowy pgiry zamawiaicym a
wykonawea nastpuje po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

Ceny jednostkowe wykonania ocieplenia lub kwotyzaltowe obejmujce roboty ociepleniowe
uwzgkdniaja:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie do stanowiska roboczego materiatavg;dzi i sprz:tu,

- obstug sprztu niewymagajcego etatowej obstugi,

- ustawienie i rozbidkkrusztowa,

- 0ceRr i przygotowanie podim,

- zabezpieczenie stolarki okiennej i drzwiowej,adldin i innych elementéw elewacyjnych przed
zanieczyszczeniem i uszkodzeniem w trakcie wykomyay8SO,

- wyzhaczenie kraydzi powierzchni BSO (cokét, styki z plaszczyznaminych materiatéw
elewacyjnych, krawdzie powierzchni) oraz lica ptaszczyzny ptyt izglaermicznej,

- gruntowanie podia,

- przyklejenie plyt izolacji termicznej do podélub mocowanie za pomp@rofili mocujacych,
wypetnienie ewentualnych nieszczelon

- szlifowanie powierzchni piyt,

- mocowanie mechaniczne plyt za pom&otkédw rozporowych . zakmie od systemu i projektu
robot ociepleniowych,

- ewentualne naklejenie siatki pancernej, wtopignigarstve zaprawy i wyréwnanie jej,

- wykonanie standardowej warstwy zbrojonej -ze jgmiem ukénym otworow,
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- gruntowanie powierzchni warstwy zbrojonej (po azaniu zaprawy), mocowanie ewent.
Elementéw dekoracyjnych (profili),

- wyznaczenie przebiegu i montgrofili, listew naranikowych, ochronnych, brzegowych,
dylatacyjnych itp., wraz z dogiem pohkczer na naranikach wkkstych i wypuktych,
wymaganym zabezpieczeniem przed zanieczyszczemeepwaniem dodatkowych pasow siatki
zbrojacej itp.,

- wyzhaczenie przebiegu i montgklejenie) profili dekoracyjnych, wraz z uksztattaniem
pofaczen w naranikach wkkstych i wypuktych, ewent. zbrojeniem powierzchrabezpieczeniem
przed zanieczyszczeniem przy wykonywaniu dalszyek,mruntowaniem, malowaniem.

- wykonanie warstwy wyki@zeniowej (po wyznaczeniu ewent. ptaszczyzn kolyomnych) -
tynki, okladziny, ewent. malowanie,

- usungcie zabezpiecze stolarki, okfadzin i innych elementéw elewacyjnyclewentualnych
zanieczyszcae

- uporadkowanie terenu wykonywania prac,

- usungcie pozostaléci, resztek i odpaddéw materiatdw w sposdb uzgodniom Zleceniodawgi
zgodnie z zaleceniami producenta,

- likwidacg stanowiska roboczego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 13162:2002 Wyroby do izolacji cieplnej w bwdoctwie - Wyroby z wetny mineralnej
(MW) produkowane fabrycznie. Specyfikacja.

PN-EN 13163:2004 Wyroby do izolacji cieplnej w buddctwie - Wyroby ze styropianu (EPS)
produkowane fabrycznie. Specyfikacja.

PN-EN 13164:2003 Wyroby do izolacji cieplnej w bwddctwie. Wyroby z polistyrenu
ekstradowanego (XPS) produkowane fabrycznie. Spenjh.

PN-EN 13164:2003/ Wyroby do izolacji cieplnej w louwchictwie. Wyroby z polistyrenu
A1:2005(V) ekstrudowanego(XPS) produkowane fabrigezZBpecyfikacja (Zmiana Al).

PN-EN 13499:2005 Wyroby do izolacji cieplnej w buahictwie. Zewrtrzne zespolone systemy
ocieplania (ETICS) ze styropianem. Specyfikacja.

PN-EN 13500:2005 Wyroby do izolacji cieplnej w buahictwie. Zewrtrzne zespolone systemy
ocieplania (ETICS) z welnmineralr. Specyfikacja.

PN-ISO 2848:1998 Budownictwo. Koordynacja modulaZesady i reguty.

PN-ISO 1791:1999 Budownictwo. Koordynacja modulaferminologia.

PN-ISO 3443-1:1994 Tolerancje w budownictwie. Padsiwe zasady oceny i oktenia.
PN-63/B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne.
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PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymaganbadania przy odbiorze.

10.2.Inne dokumenty, instrukcje i przepisy

- Wytyczne wykonawstwa, oceny i odbioru robét eleyjpiaych z zastosowaniem zegtrenych
zespolonych systeméw ocieplad@an - Stowarzyszenie na Rzecz Systemow Odieple
Warszawa 2004 r.

- Instrukcja ITB nr 334/2002 Bezspoinowy systeneptaniascian zewrtrznych budynkéw
Warszawa 2002 r.

- ZUAT 15/V.03/2003 Zestawy wyrobéw do wykonywamiciepler z zastosowaniem styropianu
jako materiatu termoizolacyjnego i pocienianej vawpy elewacyjnej. Zalecenia Udzielania
Aprobat

Technicznych ITB Warszawa, Instytut Techniki Budamgj, 2003 r.

- ZUAT 15/V.04/2003 Zestawy wyrobéw do wykonywardaiepler z zastosowaniem welny
mineralnej jako materiatu termoizolacyjnego i poiémej wyprawy elewacyjne;.

- Zalecenia Udzielania Aprobat Technicznych ITB, r¥¢awa, Instytut Techniki Budowlanej,
2003r.

- ZUAT 15/V.01/1997 Tworzywoweytzniki do mocowania termoizolacji. Zalecenia Udarea
Aprobat Technicznych ITB Warszawa Instytut Techidkidowlanej 1997 r.

- ZUAT 15/V.07/2003 fczniki do mocowania izolacji termicznej uformowameptyty. Zalecenia
Udzielania Aprobat Technicznych ITB Warszawa Ingtyitechniki Budowlanej 2003 r.

- ZUAT 15/VI111.07/2003 Zaprawy klgre i kleje dyspersyjne Zalecenia Udzielania Aprobat
Technicznych ITB, Warszawa, Instytut Techniki Budanej, 2000 r.

- ETAG 004 Wytyczne do Europejskich Aprobat Technjch. Ztiazone systemy izolacji cieplnej
z wyprawami tynkarskimi. Dz. Urz. WEC212 z 06.0920.

- ETAG 014 Wytyczne do Europejskich Aprobat Technjch - taczniki tworzywowe do
mocowania warstwy izolacyjnej ocieplécian zewrtrznych. Dz. Urz. WEC212 z 06.09.2002 r.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét butimych tom | Budownictwo ogdlne €& 4,
Wydawnictwo Arkady Wydanie 4, Warszawa 1990 r.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét buldmych Czé¢ B - Roboty wykaczeniowe,
zeszyt 1. Tynki, ITB 2003 r.
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